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m CONTROL UNIT PERGOLA TILT [0

NOTICE ORIGINALE

Cette notice s'applique a toutes les déclinaisons de CONTROL UNIT PERGOLA TILT dont les déclinaisons
sont disponibles au catalogue en vigueur.
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1. INFORMATIONS PREALABLES

1. 1. DOMAINE D’APPLICATION

Le CONTROL UNIT PERGOLA TILT IO est un récepteur équipé de la technologie radio io-homecontrol®
qui permet de piloter une motorisation filaire Somfy a réglage fins de course mécanique pour
pergolas, a partir d'un point de commande io-homecontrol®.

Il est compatible uniquement avec les motorisations 24 VDC.

1. 2. RESPONSABILITE

Avant d'installer et d'utiliser le récepteur CONTROL UNIT PERGOLA TILT IO, lire attentivement cette
notice.

Le récepteur CONTROL UNIT PERGOLA TILT IO doit étre installé par un professionnel de la
motorisation et de 'automatisation de Uhabitat, conformément aux instructions de Somfy et a la
réglementation applicable dans le pays de mise en service.

Ce produit ne dispose pas de sécurité anti pincement. La pergola devra étre installé de fagon a respecter
la protection des personnes et des biens pour des hauteurs inférieur a 2,50 m.

Toute utilisation du récepteur CONTROL UNIT PERGOLA TILT I0 hors du domaine d'application décrit
ci-dessus est interdite. Elle exclurait, comme tout irrespect des instructions figurant dans cette notice
toute responsabilité et garantie de Somfy.

L'installateur doit informer ses clients des conditions d'utilisation et de maintenance du récepteur
CONTROL UNIT PERGOLATILT 0 et doit leur transmettre les instructions d'utilisation et de maintenance,
apres linstallation du récepteur CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10. Toute opération de Service Aprés-
Vente sur le récepteur CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 nécessite l'intervention d’un professionnel de
la motorisation et de l'automatisation de I'habitat.

Si un doute apparait lors de linstallation du récepteur CONTROL UNIT PERGOLA TILT IO ou pour
obtenir des informations complémentaires, consulter un interlocuteur Somfy ou aller sur le site
www.somfy.com.

| /\ Avertissement Sécurité! W Attention ! @ Information
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2. INSTALLATION

/\ Les cébles traversant une paroi métallique doivent étre protégés et isolés par un manchon ou un
fourreau

/\ En utilisation extérieure, installer les cables du CONTROL UNIT PERGOLA TILT |0 dans un conduit
résistant aux UV, par exemple sous goulotte.

Consignes a suivre impérativement par le professionnel de la motorisation et de l'automatisation de
l'habitat réalisant l'installation de le CONTROL UNIT PERGOLA TILT I0.

W Ne jamais laisser tomber, choquer, percer, immerger le récepteur.
W Installer un point de commande individuel pour chaque motorisation.
W Toujours travailler hors tension pendant les étapes de montage et de cblage.

2. 1. MONTAGE )
Encombrement et trous de fixation en millimeétre.
)
)
)
)
o
Jgo Q04,8
|\ 7

2. 2. CABLAGE

W La longueur des cables ne doit pas excéder 30 métres

1) Couper la membrane du passe-fils.

2) Retirer les connecteurs pour le cablage.

3) Insérer les cables. Faire attention aux cheminements des

cables pour éviter les infiltrations d'eau. Ne pas insérer plus
d'un céble par passe-fils (diameétre de cables entre 5 et 9 mm).

4) Dénuder les fils (maximum 5 mm) et serrer les fils dans les
connecteurs.
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2. 3. DESCRIPTION ET CONNEXIONS

Interrupteur 1

ON Motorisation avec capteur de codeur

OFF Motorisation sans capteur de codeur

Interrupteur 2
(seulement si l'interrupteur 1 est sur ON)

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

ON Active la synchronisation S1 et 52

OFF

Interrupteur 3

Désactive la synchronisation S1 et 52

ON 5.5 A max. par sortie

OFF 3 A max. par sortie

Interrupteur 4

ON Active le capteur température

OFF Désactive le capteur température
Interrupteur 5

ON F en cas de vent

OFF Ouverture en cas de vent

Entrée Alimentation

Entrée d'Alimentation 24 Vdc (TBTS)

+

Ant
< externe

Sortie motorisation 1

Sortie
Alimentation

- |Motorisation 24 Vidc - 3A/5.5A :

cle

Courant max en fonction de
linterrupteur 3

+

Capteur pluie =

REETIEE]
sl
.;.\

=IBouton PROG.

Interrupteur 1
Interrupteur 2
Interrupteur 3
Interrupteur 4
Interrupteur 5

w0 00 O/, [ Entrée
- = : Alimentation

Sortie motorisation 2 o A ¥ |5 Sortie
| - [Motorisation 24 Vdc - 34/5.5: S5 * - if [Tulmotorisation S2
Courant max en fonction de =8 o
@] -+ |iintempteur3 ng
Entree codeur motorisations Su
(Interrupteur 1=0N) :° o
©| 1+ Entrée codeur (ILS ou HALL) Sortie
motorisation 1 =“{motorisation S1
Entrée codeur 2 (ILS ou HALL)
® v motorisation 1
@ | - |Sortie Alimentation: 24 Vdc -
J 300mA Max Sortie
o - - c motorisation S2
el Entrée codeur 2 (ILS ou HALL) S5 —PNP HALL |
motorisation 2 =34 L
Entrée codeur (ILS ou HALL) N ol
i motorisation 2 _.'c:. §§
Q@D | - |Sortie Alimentation : 24 Vdc - -] —PNP HALL |
| + [300mAMax Ly T ey T
- Sortie
Capteur Pluie motorisation S1
(® | Contact Entrée contact
ntrée contact sec
G | Commun
(O - | Sortie Alimentation : 24 Vidc -
| + [300mAMax
Antenne externe
©| Signal |Ame
@D | GND |Tresse de blindage
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2. 4. DESCRIPTION DES VOYANTS DE LA CARTE ELECTRONIQUE
Statut

YR =1E

a3
&

© @ e

La LED "flash" toutes les 4 secondes :
Carte en attente.

Y-

S

La LED clignote rapidement :
Commande en cours.

Défaut

(C g
&

>_|| La LED rouge reste allumée pendant 5 secondes :
!! Seuil de consommation courant dépassé ou
échauffement trop important de la carte électronique
pendant la commande d'une sortie.

La LED rouge clignote :
défaut de synchronisation des motorisations.

La LED orange reste allumée plusieurs secondes :
sauvegarde de la mémoire.

La LED orange clignote rapidement : ;
mouvement d'une motorisation interdit par l'action d'un e
capteur.

Vent "

‘ﬂa La LED orange reste allumée : seuil de vent dépassé.

2 1| La LED orange clignote rapidement : protection
toujours en cours pendant 15 minutes apreés le dernier
dépassement de seuil.

Pluie " ®

La LED orange reste allumée : seuil de pluie dépassé.

o i ; : :
° 1] La LED orange clignote rapidement : protection
toujours en cours pendant 15 minutes apreés le dernier

dépassement de seuil.

Température (" @

%ﬁi La LED orange reste allumée : seuil de gel dépassé.

La LED orange clignote rapidement : protection
toujours en cours pendant 15 minutes apres le dernier
dépassement de seuil.

Neige : Combinaison des informations de pluie et de température.

(1) Le bon fonctionnement des capteurs dépendra des conditions d'installation et d'entretien a l'extérieur
au plus pres de la pergola. Se référer a la notice des capteurs avant de les installer.

(2) Lindication des voyants restera visible méme si les capteurs ont été désactivés.

Copyright® 2017 - 2018 SOMFY ACTIVITES SA, Société Anonyme. All rights reserved. 5
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5. MISE EN SERVICE
5. 1. Réglages automatique des fins de course

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

W Les fins de course de la motorisation doivent correspondre au fins de course de la Pergola.

)]

2)

3)

4)

5)

6)

7

Appuyer plus de 2 secondes sur le bouton PROG. de la carte
électronique jusqu'a ce que les LED S1 et S2 clignotent puis
relacher (va-et-vient de la pergola).

Sélectionner la sortie souhaitée par appui bref sur le bouton

PROG., la LED correspondante a la sortie choisie clignote.

Si la carte n'a qu'une pergola, passer a l'étape suivante

(renvoi d'information sur la sortie sélectionnée).

Sur les points de commande Situo 1 io ou Situo 5 io,

sélectionner le canal souhaiter.

Appuyer brievement 2 secondes et simultanément sur

"Montée" et "Descente”.

Appuyer sur la touche « Montée » pour vérifier le sens de

rotation :

« Si le produit motorisé s'ouvre, le sens de rotation est
correct.

« Si le produit motorisé se ferme, le sens de rotation est
incorrect. Appuyer sur la touche « My », jusqu'au va-et-
vient du produit motorisé : le sens de rotation est modifié.

Appuyer sur la touche « Montée » pour contréler le sens de

rotation.

Appuyer sur "Montée" et "Descente" simultanément.

W Ne pas interrompre le mouvement : la motorisation va

8)

9)

chercher sa fin de course haute et sa fin de course basse
automatiquement.

Positionner la pergola dans la position souhaitée en cas de
gel / neige (appuyer et maintenir les touches "Montée" ou
"Descente”).

Valider les réglages en appuyant sur "My" pendant plus de 2
secondes (renvoi d'information sur la sortie sélectionnée).

10) Appuyer briévement sur le bouton PROG au dos du point de

commande io jusqu'a la réaction sur la sortie sélectionnée.
Les positions de fin de course sont enregistrées.

Le sens de
rotation est
correct

&

Copyright® 2017 - 2018 SOMFY ACTIVITES SA, Société Anonyme. All rights reserved.
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2. 5. 2. Réglages automatique de la fin de course haute I}
% Interrupteur 1 =ON

1) Appuyer plus de 2 secondes sur le bouton PROG de la carte
électronique jusqu'a ce que les LED S1 et S2 clignotent puis
relacher (va-et-vient de la pergola).

2) Sélectionner la sortie souhaitée par appui bref sur le bouton
PROG., la LED correspondante a la sortie choisie clignote.
Si la carte n'a qu'une pergola, passer a l'étape suivante
(renvoi d'information sur la sortie sélectionnée).

3) Sur les points de commande Situo 1 io ou Situo 5 io,
sélectionner le canal souhaité.

4) Appuyer brievement 2 secondes et simultanément sur
"Montée" et "Descente”.

5) Appuyer sur la touche « Montée » pour vérifier le sens de Le sens de
rotation : @ mp rotation est
N

« Si le produit motorisé s'ouvre, le sens de rotation est correct
correct.

« Si le produit motorisé se ferme, le sens de rotation est
incorrect. Appuyer sur la touche « My », jusqu'au va-et- mp My
)

vient du produit motorisé : le sens de rotation est modifié.
6) Appuyer sur la touche « Descente » : le produit motorisé

descend. é) 7)

7) Appuyer sur « my » pour arréter le produit motorisé en @ my
position de fin de course basse (si besoin, ajuster la position
du produit motorisé avec les touches « Montée » ou « || WV
Descente »). . » .

: , 8 9 !

8) Appuyer simultanément sur les touches «My» et ) A ) ,A
« Montée » jusqu’au |'ouverture du produit motorisé. my

{‘? Ne pas interrompre le mouvement : la motorisation va ]
chercher sa fin de course haute automatiquement. ———————

9) Positionner la pergola dans la position souhaitée en cas
my %

de gel (appuyer et maintenir les touches "Montée" ou
"Descente”).

Position ouverte pour la protection contre le gel. \_>2s. ) PROG. )

10) Valider la position en appuyant sur "My" pendant plus de 2 secondes (renvoi d'information sur la
sortie sélectionnée).

11) Appuyer briévement sur le bouton PROG au dos du point de commande io jusqu'a la réaction sur la
sortie sélectionnée. La position de fin de course haute est enregistrée.

RO%
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2. 5. 3. Réglages automatique de la fin de course basse
% Interrupteur 1= 0N

1)

2)

3

4)

5)

6)

7

8)

Appuyer plus de 2 secondes sur le bouton PROG. de lacarte (7

électronique jusqu'a ce que les LED S1 et S2 clignotent puis
relacher (va-et-vient de la pergola).

Sélectionner la sortie souhaitée par appui bref sur le bouton
PROG., la LED correspondante a la sortie choisie clignote.
Si la carte n'a qu'une pergola, passer a l'étape suivante
(renvoi d'information sur la sortie sélectionnée).

Sur les points de commande Situo 1 io ou Situo 5 io,
sélectionner le canal souhaiter.

Appuyer brievement 2 secondes et simultanément sur
"Montée" et "Descente".

Appuyer sur la touche « Montée » pour vérifier le sens de
rotation :

« Si le produit motorisé s'ouvre, le sens de rotation est

correct.

« Si le produit motorisé se ferme, le sens de rotation est

incorrect. Appuyer sur la touche « My », jusqu'au va-et-
vient du produit motorisé : le sens de rotation est modifié.
Appuyer sur la touche « Montée » : le produit motorisé
monte.
Appuyer sur « my » pour arréter le produit motorisé en
position de fin de course haute (si besoin, ajuster la position
du produit motorisé avec les touches « Montée » ou «
Descente »).

Appuyer simultanément sur les touches «My» et
« Descente » jusqu'au la fermeture du produit motorisé.

W Ne pas interrompre le mouvement : la motorisation va

9)

chercher sa fin de course basse automatiquement.
Positionner la pergola dans la position souhaitée en cas
de gel (appuyer et maintenir les touches "Montée" ou
"Descente”)

Position ouverte pour la protection contre le gel.
10) Valider la position en appuyant sur "My" pendant plus de 2 secondes (renvoi d'information sur la

sortie sélectionnée).

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

Le sens de
rotation est
correct

- >2s.

RRO%

|| PROG.

\

J

11) Appuyer brievement sur le bouton PROG au dos du point de commande io jusqu'a la réaction sur la
sortie sélectionnée. La position de fin de course basse est enregistrée.

2. 5. 4. Retour en Configuration d'Origine

Effacement complet de la mémoire :

Appuyer sur le bouton PROG de la carte électronique pendant
plus de 7 secondes jusqu'a que tous les voyants de la carte
s'allument.

Copyright® 2017 - 2018 SOMFY ACTIVITES SA, Société Anonyme. All rights reserved.
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2. 5. 5. Ajout ou suppression d’un point de commande depuis un autre point de commande

Control 1 : Point de commande io 1 déja enregistré aux sorties
concernées qui ne sera pas effacé.

Control 2 : Point de commande io 2 a enregistrer ou a effacer
aux mémes sorties que 'émetteur 1.
Sur les points de commande Situo 1 io ou Situo 5 io :
L'émetteur 2 peut-étre un canal différent de la méme
télécommande de 'émetteur 1.

1) Appuyer plus de 2 secondes sur le bouton PROG au dos du
point de commande io 1 jusqu'au va-et-vient du produit
motorisé sur la sortie concernee.

2) Appuyer brievement sur le bouton PROG au dos du point
de commande io 2 jusqu’au va-et-vient du produit motorisé
sur la sortie concernée.

La procédure est identique pour enregistrer ou effacer un
capteur io.

2. 6. ASTUCES ET CONSEILS D'INSTALLATION
2. 6.

1. Questions sur le CONTROL UNIT PERGOLA TILT I0 ?

Constats Causes possibles

Solutions

Le produit motorisé |Le cdblage est incorrect. Contrdler le cablage et le modifier si besoin.

ne fonctionne pas.  [a motorisation est au thermique. |Attendre que la motorisation refroidisse.

Le cable utilisé est non conforme.  |Contrdler le cable utilisé et s'assurer qu'il
posséde 4 conducteurs.

Le point de commande n'est pas Contrdler la compatibilité et remplacer le
compatible. point de commande si besoin.

Copyright® 2017 - 2018 SOMFY ACTIVITES SA, Société Anonyme. All rights reserved.
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3. UTILISATION ET MAINTENANCE

Ce récepteur ne nécessite pas d'opération de maintenance.

3. 1. UTILISATION DES POINTS DE COMMANDES |

B 3\
1) Sortie Motorisation : Quverture. DA 2)
2) Sortie Motorisation : Fermeture.

3) Sortie Motorisation : STOP ou Position Favorite. v
3) ! \
szl
my / my my
\ /

J

.

3. 2. AJOUT ET SUPPRESSION DE LA POSITION FAVORITE
Une position entrouverte appelée « position favorite (my) » autre que la position haute et la
position basse, peut étre enregistrée dans la motorisation.

1) Placer le produit motorisé dans la position favorite (my)

—— -
souhaitée. n / A 2
2) Appuyer sur la touche « My » jusqu’au va-et-vient du / my

produit motorisé: la nouvelle position favorite (my)
est enregistrée et l'ancienne position favorite (my) est | “/
supprimee.

3. 3. UTILISATION DES CAPTEURS
3. 3. 1. Fonctionnement des capteurs

Protection contre le vent (nécessite le capteur de vent) : r N
Selon la position de l'interrupteur 5, les lames s'ouvrent ou se
ferment en cas de vent.

|\ » J
Protection contre la pluie (1) (nécessite le capteur de pluie) [ )
En cas de pluie, les lames se referment totalement. 77 {@%

Xaxi

|\ » J
Protection contre le gel / neige s 3
En cas de gel / neige la pergola se positionne sur la position
définie lors des réglages.

|\ » J

Le capteur de température est intégré a la centrale. Le seuil de déclenchement dépendra des
conditions d'installations.

(1) Dans le cas ol les capteur pluie est actif, se référer a la notice du point de commande

10 Copyright® 2017 - 2018 SOMFY ACTIVITES SA, Société Anonyme. All rights reserved.
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3. 4. ASTUCES ET CONSEILS D’UTILISATION
3. 4. 1. Questions sur le CONTROL UNIT PERGOLA TILT I0 ?

Constats

Causes possibles

Solutions

Le produit motorisé ne
fonctionne pas.

La motorisation est au
thermique.

Attendre que la motorisation
refroidisse.

Si le produit ne fonctionne toujours pas, contacter un professionnel de la motorisation et de

l'automatisation de 'habitat.

4. DONNEES TECHNIQUES

Alimentation

24\Vdc TBTS

Fréquence radio

868-870 MHz io homecontrol® bidirectionnel
Tri-bandes

Bandes de fréquence et puissance maximale
utilisées

868.000 MHz - 868.600 MHz e.r.p. <25 mW
868.700 MHz - 869.200 MHz e.r.p.<25 mW
869.700 MHz - 870.000 MHz e.r.p. <25 mW

Indice de protection

IP 65

Isolation électrique

Classe 3 (TBTS 24V)

Température d'utilisation

-20°Ca+é0°C

Dimensions (L x | x H)

99 x 185 x 57 mm

Nombre maximal de points de commandes
de capteurs associés

et

3 points de commandes maximum
9 capteurs maximum

Alimentation 24NDC
Puissance maximale 288 W
Courant en fonction de l'interrupteur 3 2x3Aou2x55A

C€

Par la présente SOMFY ACTIVITES SA déclare que l'équipement radio couvert par ces
instructions est conforme aux exigences de la Directive Radio 2014/53/UE et aux autres
exigences essentielles des Directives Européennes applicables.

Le texte complet de la déclaration UE de conformité est disponible sur www.somfy.com/

ce.

Antoine Crézé, responsable des homologations, agissant au nom du Directeur de l'Activité,

Cluses,11/2018.

Copyright® 2017 - 2018 SOMFY ACTIVITES SA, Société Anonyme. All rights reserved.
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ORIGINALANLEITUNG

Diese Anleitung gilt fiir alle Ausfiihrungen der CONTROL UNIT PERGOLA TILT, die im aktuellen Katalog
zu finden sind.
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2. 3. Beschreibung und Anschliisse 14
2. 4. Beschreibung der LEDs der Platine 15
2.5. Inbetriebnahme 16
2. 6. Tipps und Empfehlungen fiir die Installation 19

1. VORBEMERKUNGEN

1. 1. BESTIMMUNGSGEMABE VERWENDUNG

Die CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 ist ein Empféanger, der mit io-homecontrol®-Funktechnik
ausgestattet ist und die Steuerung eines festverdrahteten Somfy-Antriebs mit mechanischer
Endlagenregelung fiir Pergolamarkisen iiber eine io-homecontrol®-Bedieneinheit erlaubt.

Das Produkt ist nur mit 24V DC Antrieben kompatibel.

1. 2. HAFTUNG

Lesen Sie bitte diese Anleitung vor der Montage und Verwendung des Empfangers CONTROL UNIT
PERGOLA TILT 10 aufmerksam durch.

Der Empfinger CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 muss von einer fachlich qualifizierten
Person (Elektrofachkraft nach DIN VDE 1000-10) fiir Antriebe und Automatisierungen im
Haustechnikbereich entsprechend den Somfy-Anweisungen und den geltenden Vorschriften im
Land der Inbetriebnahme installiert werden.

Dieses Produkt umfasst keine Schutzvorrichtungen gegen ein etwaiges Einquetschen. Die Pergola muss
so installiert werden, dass Personen und Gegenstande unter einer Héhe von 2,50 m vor Verletzungen
bzw. Schaden geschiitzt sind.

Jede Nutzung des Empfangers CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 zu Zwecken, die ber den im
vorliegenden Dokument beschriebenen Anwendungsbereich hinausgehen, ist untersagt. Ein Versto3
gegen diese sowie alle anderen Anweisungen in dieser Anleitung filhrt zum Ausschluss der Haftung
durch Somfy.

Der Installationstechniker muss seine Kunden iiber die Verwendungs- und Wartungsanforderungen des
Empfangers CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 informieren und ihnen nach Installation des Empfangers
CONTROL UNIT PERGOLA TILT IO die Bedienungs- und Wartungsanleitung tibergeben. Wartungs- und
Reparaturarbeiten am Empfanger CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 diirfen ausschlieBlich von fachlich
qualifizierten Personen (Elektrofachkraft nach DIN VDE 1000-10) fiir Antriebe und Automatisierungen
im Haustechnikbereich ausgefiihrt werden.

Fir Fragen zur Installation des Empfangers CONTROL UNIT PERGOLA TILT I0 und weiterfiihrende
Informationen wenden Sie sich bitte an Ihren Somfy-Ansprechpartner, oder besuchen Sie unsere Website
www.somfy.com.

| /\ Sicherheitshinweis! W Achtung! @ Information

12 Copyright® 2017 - 2018 SOMFY ACTIVITES SA, Société Anonyme. All rights reserved.
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2. INSTALLATION

Alle Kabel, die in Kontakt mit einer metallischen Wandung geraten konnten, miissen mit einer
Hiilse oder Ummantelung geschiitzt und isoliert werden.

/\ Beilnstallation im Freien sind die Kabel des Empfangers CONTROL UNIT PERGOLA TILT IO in einem
UV-bestandigen Kabelrohr, zum Beispiel in einem Kabelkanal zu verlegen.
Diese Anweisungen sind von der fachlich qualifizierten Person fiir Antriebe und Automatisierungen
im Haustechnikbereich, die den Empfanger CONTROL UNIT PERGOLA TILT IO installiert, unbedingt
einzuhalten.
Lassen Sie den Empfanger niemals fallen, bewahren Sie ihn vor Erschiitterungen, bohren Sie ihn
nicht an und tauchen Sie ihn nicht in Flissigkeiten.

QW Installieren Sie fiir jeden Antrieb eine eigene Bedieneinheit.
Fihren Sie Arbeiten wahrend der Montage und an der Verkabelung stets bei getrennter
Spannungsversorgung durch.

2. 1. MONTAGE
Abmessungen und Befestigungslocher in Millimetern.

165

2. 2. VERKABELUNG

W Die Lange der Kabel darf 30 m nicht tiberschreiten.

1) DurchstoBen Sie die Membrane der Kabeldurchfiihrungen.

2) Ziehen Sie die Stecker fiir die Verkabelung heraus.

3) Stecken Sie die Kabel ein. Achten Sie auf die korrekte
Verlegung der Kabel, um das Eindringen von Wasser zu
vermeiden. Flihren Sie jeweils nicht mehr als ein Kabel durch
eine Kabeldurchfiihrung (der Durchmesser der Kabel muss
zwischen 5 und 9 mm liegen).

4) Entfernen Sie die Isolierung der Kabeladern (maximal 5 mm)
und schrauben Sie die Kabeladern in den Anschliissen fest.
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2. 3. BESCHREIBUNG UND ANSCHLUSSE

Schalter 1

ON

Antrieb mit Drehgeber

OFF

Antrieb ohne Drehget

Schalter 2
nur wenn Schalter 1 auf ON steht)

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

ON

Aktiviert die Synchronisierung S1 und S2

OFF

Schalter 3

Deaktiviert die Synchronisierung S1und 52

ON

Max. 5.5 A/Ausgang

OFF

Schalter 4

Max. 3 A/Ausgang

ON

Aktiviert den Temperatursensor

OFF

Schalter 5

Deaktiviert den Temperatursensor

ON

SchlieBung bei Wind

OFF

Spannungsversorgung

Offnung bei Wind

1,
nne

- | Eingang Spannungsversorgung 24

+ |V DC(SELV)

Ausgang
Betriebsspannung

Ausgang Antrieb 1

- |Antrieb 24 VDC - 3A/5.5A: max.

cle| &S

Strom in Abhangigkeit von
*_|Schalter 3

Ausgang Antrieb 2

- |Antrieb 24 VDC - 3A/5.5A: max.

o[@

Strom in Abhangigkeit von
*_|Schalter 3

Eingang Drehgeber Antriebe

(Schalter 1 =0N)

1 Eingang Drehgeber (ILS oder HALL)
Antrieb 1

N Eingang Drehgeber 2 (ILS oder
HALL) Antrieb 1

- |Ausgang Spannungsversorgung:

+ |24V DC - max. 300 mA

1 Eingang Drehgeber 2 (ILS oder
HALL) Antrieb 2

N Eingang Drehgeber (ILS oder HALL)
Antrieb 2

- |Ausgang Spannungsversorgung:

+ |24V DC - max. 300 mA

Regensensor

Anschluss|

Common

Eingang fiir potentialfreien Kontakt

- | Ausgang Spannungsversorgung:

+ |24V DC - max. 300 mA

AuBlenantenne

Signal |Innenleiter

e[C]| [€|e[e|e| (&|E|& |8 |e[c|&(6

GND | Abschirmungsleiter

Regensensor |—

REETIEE]
sl
.;.\

=" PROG-Taste

Schalter 1
Schalter 2
Schalter 3
Schalter 4
Schalter 5

Eingang

={Spannungsversorgung|

Antrieb ohne
Drehgeber

Ausgang
Antrieb S2

Ausgang

Antrieb S1

Antrieb
mit HALL-
Drehgeber

Ausgang
Antrieb S2
PNP HALL
Ly T |

PNP HALL

e [ o T oy T |

Ausgang

Antrieb S1
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2. 4. BESCHREIBUNG DER LEDS DER PLATINE
Status

LED blinkt alle 4 Sekunden:
Platine wartet.

LED blinkt schnell:
Befehl wird ausgefiihrt.

o|w

© @ e

-k

S

-3
= I
cmue|cme |cmn |cmme

“

Storung

= || Rote LED leuchtet 5 Sekunden durchgehend:

!! Grenzwert flir Stromverbrauch tberschritten oder
Uberhitzung der Platine wahrend Ansteuerung eines
Ausgangs.

Rote LED blinkt:

Storung der Synchronisierung der Antriebe.

Orange LED leuchtet mehrere Sekunden durchgehend:
Daten werden gespeichert.

Orange LED blinkt schnell:
Bewegung eines Antriebs wird durch einen Sensor
unterbunden.

Wind®™

> | | Orange LED leuchtet durchgehend: Schwellenwert Wind
ﬂ' tiberschritten.

Orange LED blinkt schnell: Schutz gilt bis 15 Minuten
nach letzter Uberschreitung des Schwellenwertes.

Regen"®

Orange LED leuchtet durchgehend: Regen erkannt.

8
“ . Orange LED blinkt schnell: Schutz gilt bis 15 Minuten
nach letzter Uberschreitung des Schwellenwertes.

Temperatur (" @

%] | Orange LED leuchtet durchgehend: Schwellenwert Frost
%m uberschritten.

£

Orange LED blinkt schnell: Schutz gilt bis 15 Minuten
nach letzter Uberschreitung des Schwellenwertes.
Schnee: Kombination der Wind- und Temperaturdaten.

(1) Die ordnungsgemaBe Funktion der Sensoren ist von den Installations- und Wartungsbedingungen
im unmittelbaren Umfeld der Pergola abhangig. Beachten Sie vor der Installation die entsprechende
Anleitung der Sensoren.

(2) Die Anzeige der LEDs bleibt auch bei Deaktivierung der Sensoren aktiv.
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2. 5. INBETRIEBNAHME
2. 5. 1. Automatische Einstellung der Endlagen

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

W Die Endlagen des Antriebs miissen den Endlagen der Pergola entsprechen.

1) Dricken Sie die PROG-Taste auf der Platine mindestens
2 Sekunden, bis die LEDs S1 und S2 blinken. Lassen Sie
dann die Taste los (Hin-/Herbewegung der Pergola).
Wahlen Sie den gewlinschten Ausgang durch kurzen Druck auf
die PROG-Taste aus. Die LED des entsprechenden gewahlten
Ausgangs blinkt. Wenn fir die Platine nur eine Pergola
vorhanden ist, kénnen Sie den nachsten Schritt (iberspringen
(Informationsriickmeldung an den ausgewahlten Ausgang).

2)

3) Wahlen Sie an den Funksendern Situo 1 io oder Situo 5 io
den gewiinschten Kanal aus.
4) Betatigen Sie gleichzeitig ,Auf* und ,Ab“ bis die

ausgewadhlte Pergola reagiert.

5) Driicken Sie die Taste ,Auf*, um die Drehrichtung zu kontrollieren:

- Wenn das motorisierte Produkt sich offnet, ist die
Drehrichtung richtig.

- Wenn das motorisierte Produkt sich schlieBt, ist die
Drehrichtung falsch. Dricken Sie die ,my“-Taste, bis
sich das motorisierte Produkt kurz hin und her bewegt:
Die Drehrichtung ist geandert.

6) Driicken Sie die Taste ,Auf‘, um die Drehrichtung zu kontrollieren.

7) Driicken Sie die Tasten ,Auf” und ,Ab“ gleichzeitig.

W Unterbrechen Sie nicht die Bewegung: Der Antrieb fahrt

automatisch bis in die obere und untere Endlage.

8) Bringen Sie die Pergola in die Position, in die diese bei Frost
/ Schnee fahren soll. (Driicken Sie die Tasten ,Auf‘ oder
»Ab“ und halten Sie sie fest.)

9) Bestétigen Sie die Einstellungen, indem Sie die ,my*“-Taste
2Sekunden lang gedriickt halten (Informationsriickmeldung
an den ausgewahlten Ausgang).

10) Driicken Sie kurz die PROG-Taste auf der Rickseite des

io-Funksenders, bis der ausgewahlte Ausgang reagiert.

Die Endlagen sind eingelernt.

r

1) PROG. 2) PROG.
$18 S2§ $18 S2§
e 5
=} =
>2s <0,5s
4) A

S

Die Drehrichtung
ist korrekt.

T

" A

8 In_~
I \'%1 my
/
7\/17 >2s
10)

&
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N\
J

2. 5. 2. Automatische Einstellung der oberen Endlage
% Schalter 1 =0ON

1) Driicken Sie die PROG-Taste der Platine mindestens 2

Sekunden, bis die LEDs S1 und S2 blinken. Lassen Sie dann 2 ;2?2?'
die Taste los (Hin-/Herbewegung der Pergola). “":
2) Wahlen Sie den gewiinschten Ausgang durch kurzen Druck i
auf die PROG-Taste aus. Die LED des entsprechenden <0.5s
gewahlten Ausgangs blinkt. Wenn fiir die Platine nur
eine Pergola vorhanden ist, kdnnen Sie den néachsten DRVN
Schritt Uberspringen (Informationsriickmeldung an den
ausgewahlten Ausgang).
3) Wahlen Sie an den Funksendern Situo 1 io oder Situo 5 io A\

den gewiinschten Kanal aus.

4) Betdtigen Sie gleichzeitig ,Auf* und ,Ab“, bis die
ausgewdhlte Pergola reagiert.
5) Driicken Sie die Taste ,Auf*, um die Drehrichtung zu kontrollieren:

- Wenn das motorisierte Produkt sich offnet, ist die
Drehrichtung richtig.

- Wenn das motorisierte Produkt sich schlieft, ist die
Drehrichtung falsch. Driicken Sie die ,my“-Taste bis sich
das motorisierte Produkt kurz hin und her bewegt: Die
Drehrichtung ist geandert

. 7)
6) Driicken Sie die "Ab"-Taste: Der Behang fahrt nach unten. @ my @

Dle Drehrichtung
ist korrekt.

7) Driicken Sie die "my"-Taste, um den Behang in der unteren
Endlage zu stoppen, (passen Sie die Position des Behangs

bei Bedarf mit der "Auf'- oder der "Ab"-Taste an). B —— 8

I :

8) Driicken Sie gleichzeitig die beiden Tasten ,my" und ,Auf*, 7 IA

bis sich das motorisierte Produkt 6ffnet. ,
W Unterbrechen Sie nicht die Bewegung: Der Antrieb fahrt v

. e e i

automatisch bis in die obere Endlage. P
9) Bringen Sie die Pergola in die Position, in die diese bei Frost T

fahren soll. (Driicken Sie die Tasten ,Auf‘ oder ,Ab" und my

halten Sie sie fest.) oS
Offene Position zum Festfrierschutz: L >2s. _PROG.

10) Bestatigen Sie die Position, indem Sie die ,my“-Taste 2 Sekunden lang gedrickt halten
(Informationsriickmeldung an den ausgewahlten Ausgang).

11) Driicken Sie kurz die PROG-Taste auf der Rickseite des io-Funksenders, bis der ausgewahlte
Ausgang reagiert.
Die Position der oberen Endlage ist eingelernt.

Copyright® 2017 - 2018 SOMFY ACTIVITES SA, Société Anonyme. All rights reserved. 17



2. 5. 3. Automatische Einstellung der unteren Endlage
% Schalter 1 =0ON

1) Dricken Sie die PROG-Taste auf der Platine mindestens 2
Sekunden, bis die LEDs S1 und S2 blinken. Lassen Sie dann
die Taste los (Hin-/Herbewegung der Pergola).

2) Wahlen Sie den gewiinschten Ausgang durch kurzen Druck
auf die PROG-Taste aus. Die LED des entsprechenden
gewahlten Ausgangs blinkt. Wenn fir die Platine nur
eine Pergola vorhanden ist, konnen Sie den néachsten
Schritt Uberspringen (Informationsriickmeldung an den
ausgewdhlten Ausgang).

3) Wahlen Sie an den Funksendern Situo 1 io oder Situo 5 io

den gewiinschten Kanal aus.

Betdtigen Sie gleichzeitig

ausgewdhlte Pergola reagiert.

5) Driicken Sie die Taste ,Auf*, um die Drehrichtung zu kontrollieren:

« Wenn das motorisierte Produkt sich offnet, ist die
Drehrichtung richtig.

« Wenn das motorisierte Produkt sich schlieBt, ist die
Drehrichtung falsch. Driicken Sie die ,my“-Taste bis sich
das motorisierte Produkt kurz hin und her bewegt: Die
Drehrichtung ist gedndert.

6) Driicken Sie die "Auf'-Taste: Der Behang fahrt nach oben.

7) Driicken Sie die "my"-Taste, um den Behang in der oberen
Endlage zu stoppen (passen Sie die Position des Behangs bei
Bedarf mit der "Auf'- oder der "Ab"-Taste an).

8) Driicken Sie gleichzeitig die beiden Tasten ,my“ und ,Ab",
bis sich das motorisierte Produkt schlieBt.

W Unterbrechen Sie nicht die Bewegung: Der Antrieb fahrt

automatisch bis in die untere Endlage.

9) Bringen Sie die Pergola in die Position, in die diese bei Frost
fahren soll. (Driicken Sie die Tasten ,Auf* oder ,Ab“ und
halten Sie sie fest.)

Offene Position zum Festfrierschutz:

4) JAuf* und ,Ab“, bis die

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

N\

5) @ Die Drehrichtung
ist korrekt.
A =)
T [

6) A 7) /,
@ my | |
oA N A e
@ / @
my |
Vv 2 7
10) 1711)
my
Q\\(}G
>2s. PROG.

& . J
10) Bestatigen Sie die Position, indem Sie die ,my“-Taste 2 Sekunden lang gedriickt halten

(Informationsriickmeldung an den ausgewahlten Ausgang).

11) Driicken Sie kurz die PROG-Taste auf der Rickseite des io-Funksenders, bis der ausgewahlte
Ausgang reagiert. Die Position der unteren Endlage ist eingelernt.

2. 5. 4. Zuriicksetzen auf Werkseinstellung

Vollstandiges Loschen des Speichers:
Driicken Sie die PROG-Taste der Platine mindestens
7 Sekunden, bis alle LEDs der Platine aufleuchten.

PROG.
18 $2i

e

>7s
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2. 5. 5. Hinzufiigen / Loschen einer Bedieneinheit von einer anderen Bedieneinheit aus

Bedieneinheit 1: io-Bedieneinheit 1, die fiir die entsprechenden
Ausgédnge bereits eingelernt ist und nicht
geloscht werden soll.

Bedieneinheit 2: io-Bedieneinheit 2, die fiir die entsprechenden
Ausgidnge von Sender 1 eingelernt oder
geloscht werden soll.

An den Funksendern Situo 1 io oder Situo 5 io: Der Funksender
2 kann ein anderer Kanal am selben Funksenders 1 sein.

1) Dricken Sie die PROG-Taste auf der Rickseite des
io-Funksenders 1 mindestens 2 Sekunden, bis das
motorisierte Produkt am ausgewdhlten Ausgang mit einer
Hin- und Herbewegung reagiert.

2) Driicken Sie kurz die PROG-Taste auf der Riickseite des
io-Funksenders 2, bis das motorisierte Produkt am ausgewahlten
Ausgang mit einer Hin- und Herbewegung reagiert.

Das Verfahren ist zum Einlernen oder Léschen eines
io-Sensors identisch.

2. 6. TIPPS UND EMPFEHLUNGEN FUR DIE INSTALLATION
2. 6. 1. Haben Sie Fragen zum Produkt CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10?

Fehlfunktionen Mégliche Ursachen Losungen

Das motorisierte Produkt  [Die Verkabelung ist fehlerhaft. Die Verkabelung tiberpriifen und ggf. andern.
funktioniert nicht.

Der Uberhitzungsschutz des Antriebs wurde ausgeldst. |Warten Sie ab, bis der Antrieb abgekiihlt ist.

Das verwendete Kabel ist nicht konform. Das verwendete Kabel iiberpriifen und
sicherstellen, dass es Uber 4 Leiter verfiigt.
Die Bedieneinheit ist nicht kompatibel. Die Kompatibilitat tiberpriifen und die

Bedieneinheit ggf. austauschen.
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3. VERWENDUNG UND WARTUNG

Dieses Empfanger ist wartungsfrei.

3. 1. VERWENDUNG VON I0-FUNKSENDERN

(7 - 3\
1) Ausgang Antrieb: Offnung. DA 2
2) Ausgang Antrieb: SchlieBung.

3) Ausgang Antrieb: STOPP oder Lieblingsposition. v
3) / \
2=l
my / my my
/

& J

3. 2. HINZUFUGEN UND LOSCHEN DER LIEBLINGSPOSITION

Eine als Lieblingsposition (,my*“-Position) bezeichnete Zwischenposition, bei der es sich nicht um
die obere oder untere Endlage handelt, kann im Antrieb eingelernt werden.

1) Fahren Sie das motorisierte Produkt in die gewiinschte N A '2)
Lieblingsposition (,my“-Position). / A
2) Driicken Sie die ,my“-Taste, bis sich das motorisierte my

Produkt kurz hin und her bewegt: Die neue 4

Lieblingsposition  (,my“~Position) ist eingelernt und "/
die vorherige Lieblingsposition (,my"“-Position) wurde
geldscht.

3. 3. VERWENDUNG VON SENSOREN
3. 3. 1. Funktion der Sensoren

Windschutz (Windsensor erforderlich):
Je nach Position des Schalters 5 6ffnen oder schlieBen sich
die Lamellen bei Wind. ->

N
J
~
J
N

~

Vs

N

Regenschutz (1) (Regensensor erforderlich)
Bei Regen schlieBen sich die Lamellen vollstandig. I
-»>
Festfrierschutz / Schnee
Bei Frost / Schnee bewegt sich die Pergola in die bei der
Einstellung festgelegte Position.
|\ » J

Der Temperatursensor ist in die Zentrale integriert. Der Schwellenwert ist von den
Installationsbedingungen abhéangig.

s

~

(1) Wenn der Regensensor aktiv ist, beachten Sie die Bedienungsanleitung des Funksenders.
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CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

3. 4. TIPPS UND EMPFEHLUNGEN FUR DIE ANWENDUNG
3. 4. 1. Haben Sie Fragen zum Produkt CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10?

Fehlfunktionen

Magliche Ursachen

Losungen

Das motorisierte Produkt
funktioniert nicht.

Der Uberhitzungsschutz des
Antriebs wurde ausgeldst.

Warten Sie ab, bis der Antrieb
abgekihlt ist.

Wenn das Produkt weiterhin nicht funktioniert, wenden Sie sich bitte an einen Fachmann fir

Gebaudeautomation.

4. TECHNISCHE DATEN

Funkfrequenz

868-870 MHz, io-homecontrol®, bidirektional
Triband

Frequenzband und maximale Leistung

868.000 MHz - 868.600 MHz e.r.p. <25 mW
868.700 MHz - 869.200 MHz e.r.p.<25 mW
869.700 MHz - 870.000 MHz e.r.p. <25 mW

Schutzart

IP 65

Elektrische Isolierung

Schutzklasse 3 (SELV 24V)

Temperaturbereich

-20°Chis + 60 °C

MaBe (HxBxT)

99 x 185 x 57 mm

Max. Anzahl verknipfter Funksender i~ und
Sensoren

Maximal 3 Bedieneinheiten
Maximal 9 Sensoren

Spannungsversorgung 24V DC
Maximale Leistung 288 W
Strom in Abhangigkeit von Schalter 3 2x3Aoder2x55A

die Anforderungen der Funkanlagenrichtlinie 2014/53/EU sowie die grundlegenden

c € SOMFY ACTIVITES SA erklart hiermit, dass das in dieser Anleitung beschriebene Funkgerat

Anforderungen anderer geltender europaischer Richtlinien erfillt.
Der vollstandige Text der EU-Konformitatserkldrung ist unter der Internetadresse

www.somfy.com/ce verfiigbar.

Antoine Crézé, Bevollmachtigter fiir Zulassungen, in Vertretung des Directeur de ['Activité,

Cluses, Frankreich,11/2018.
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ORIGINAL INSTRUCTIONS

These instructions apply to all versions of the CONTROL UNIT PERGOLA TILT that are available in the
current catalogue.

CONTENTS
1. Prerequisite information 22 3. Use and maintenance 30
1. 1. Area of application 22 3. 1. Using the io Control Points 30
1. 2. Liability 22 3. 2. Adding and removing the favourite position 30
2. Installation 23 3. 3. Using sensors 30
2. 1. Installation 23 3. 4. Tips and recommendations for use 31
2. 2. Wiring 23 4. Technical data 31
2. 3. Description and connections 24
2. 4. Description of circuit board indicator lights 25
2.5. Commissioning 26
2. 6. Tips and recommendations for installation 29

1. PREREQUISITE INFORMATION

1. 1. AREA OF APPLICATION

The CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 is a receiver equipped with io-homecontrol® radio technology
which is used to control a Somfy wired drive with adjustable mechanical end limits for pergolas,
from an io-homecontrol control point°.

It is only compatible with 24 VDC drives.

1. 2. LIABILITY

Before installing and using the Pergola Tilt io Control Unit, read these instructions carefully.

The CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 receiver must be installed by a drive and home automation
professional, in accordance with instructions from Somfy and the regulations applicable in the
country in which it is commissioned.

This product does not have an anti-pinch safety feature. The Pergola must be installed in such a way that
it is safe for people and property at heights below 2.50 m.

Any use of the Pergola Tilt io Control Unit outside its field of application described above is forbidden.
Such use, and any failure to comply with the instructions given in this guide, absolves Somfy of any
liability and invalidates the warranty.

The installer must inform his customers of the Pergola Tilt io Control Unit receiver's operating and
maintenance conditions and give them the operation and maintenance instructions after installing
the Pergola Tiltio Control Unit's receiver. Any After-Sales Service operation on the Pergola Tilt io
Control Unit's receiver requires the intervention of a drive and home automation professional.

If you have any doubts during installation of the Pergola Tiltio Control Unit's receive or you
want to receive additional information, contact a Somfy representative or go to the website
www.somfy.com.

| /\ Safety warning! % Caution! @ Information
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2. INSTALLATION
/\ Cables which pass through a metal wall must be protected and insulated using a sheath or sleeve
For outdoor use, install the Pergola Tilt io Control Unit cables in a UV resistant duct, for example
under trunking.
W Instructions which must be followed by the drive and home automation professional installing the
Pergola Tilt io Control Unit.

W Never drop, knock, drill or submerge the receiver.
W Install a separate control point for each drive.
W Ensure the power is switched off during the assembly and wiring stages.

2. 1. INSTALLATION
Overall size of the mounting holes in millimetres.

165

2. 2. WIRING

W The length of the cables must not exceed 30 metres

1) Cut the grommet membrane.

2) Remove the wiring connectors.

3) Insert the cables. Be careful of the cable raceways so that
water ingress is prevented. Do not insert more than one cable
per grommet (diameter of the cables between 5 and 9 mm).

4) Strip the wires (maximum 5 mm) and tighten the wires in
the connectors.
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2. 3. DESCRIPTION AND CONNECTIONS

Switch 1
ON Drive with coder sensor
OFF Drive without coder sensor

Switch 2
(only if switch 1is set to ON)

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

ON Activates synchronisation S1 and $2

Switch 3

OFF Deactivates synchronisation S1and S2

ON 5.5 A max. per output

Switch 4

OFF 3 Amax. per output

ON Activates the temp sensor

Switch 5

OFF Deactivates the temperature sensor

ON Closing in the event of wind

OFF Opening in the event of wind

Power Supply Input

o -

® " 24 \ide power supply input (SELV)
Drive output 1

(CJ - |24 Vdc - 3A/5.5A drive: Maximum

o +  |current according to switch 3
Drive output 2

o ~ |24 Vdc - 3A/5.5A drive: Maximum

@ | + [curentaccording to switch 3

Drive coder input
(Switch 1=0N)

T |Coder input (ILS or HALL) drive 1

4 |Coder input 2 (ILS or HALL) drive 1

Output
Power supply

=] External aeriall

"'HE” JPROG.

o éq
A5, 2
z —-I PROG button.

Switch 1
Switch 2
Switch 3
Switch 4
Switch 5

HH

ey e
R d
.L.\

Rain sensor

=0 =21

|H S 10 [0 [0’ [ Power supply
. - : input |

Drive without
coder

[l

OUTPUT Ve

[Drive output SZ|

2 | Drive output S1

- | Power Supply Output:
24 Vdc/- 300 mA

+

Coder input 2 (ILS or HALL) drive 2

« |-

Coder input (ILS or HALL) drive 2

- | Power Supply Output:
24 Vdc/- 300 mA

Rain Sensor

Contact

Dry contact input
Common

Drive with
HALL coder

HALL PNP
L

HALL PNP
L ey O |

Drive output S1

- | Power supply output:
+ |24 Vidc/- 300 mA

External aerial

Signal | Conductor
GND | Shielding braid

HUEEEHERERHHEEEER

24
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2. 4. DESCRIPTION OF CIRCUIT BOARD INDICATOR LIGHTS
Status

The LED flashes every 4 seconds:
Circuit board waiting.

The LED flashes rapidly:
Command in progress.

Fault

> || The red LED light remains illuminated for 5 seconds:
Current consumption threshold has been exceeded or
circuit board has heated up too much during an output
command.

The red LED flashes:

drive synchronisation fault.

o @«

S

The orange LED remains illuminated for several
seconds:

Backing-up the memory.

The orange LED flashes rapidly:
Movement of a drive not permitted by a sensor action .

Wind @

o | | The orange LED remains illuminated: Wind threshold
ﬂ' has been exceeded.

The orange LED flashes rapidly: protection still in
progress for 15 minutes after the threshold last being
exceeded.

Rain W@

s | | The orange LED remains illuminated: The rain threshold
°wy ! has been exceeded.

The orange LED flashes rapidly: protection still in
progress for 15 minutes after the threshold last being
exceeded.

Temperature (" @

]| The orange LED remains illuminated: the ice threshold
%*l has been exceeded.

°

The orange LED flashes rapidly: protection still in

progress for 15 minutes after the latest threshold is

exceeded.

Snow: The rain and temperature information is combined.

(1) Correct operation of the sensors will depend on the maintenance and installation conditions outside
next to the pergola. Read the sensor instructions before installing them.

(2) The sensors shall remain visible even if the sensors have been deactivated.
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2.

5. COMMISSIONING
5. 1. Automatic adjustments of end limits

W The drive's end limits must match the Pergola's end limits.

)]

2)

3)

4)

5)

6)
7

8)

9)

Press the PROG button on the circuit board for over (7

2 seconds until the S1 and S2 LEDs flash, then release

(the pergola makes up and down movements).

Select the desired output by briefly pressing the PROG

button, the LED corresponding to the selected output

flashes. If the circuit board only has one pergola, move on to
the next step (sending information on the selected output).

On the io Situo 1 or io Situo 5 control points, select the

desired channel.

Press "Up" and "Down" at the same time until the selected

pergola reacts.

Press the "Up" button to check the direction of rotation:

« If the motorised product opens, the direction of rotation
is correct.

« If the motorised product closes, the direction of rotation
is incorrect. Press the "My" button until the motorised
product moves up and down: the rotational direction has
been modified.

Press the "Up" button to check the direction of rotation.
Press "Up" and "Down" at the same time.

Do not interrupt the movement: the drive will search for its
upper end limit automatically.

Position the pergola in the desired position for ice / snow

(press and hold down the "Up" or "Down" button).

Confirm the settings by pressing "My" for more than

2 seconds (sends the information to the desired output).

10) Briefly press the PROG button on the back of the io control

26

point until the selected output responds. The end limit
positions have been programmed.

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

)]

PROG.
st $28

The direction
of rotation is
correct

O A @ 7)/\@
e
v T
o In_~ o
W B
; \/II >2s
10)

o
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CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

2. 5. 2. Automatic adjustments of the upper end limit ( M
% Switch 1=0N

2)

3)

4)

5)

6)
7

8)

Press the circuit board PROG button for 2 seconds until the
S1 and S2 LEDs flash, then release (the pergola makes up
and down movements).

Select the desired output by briefly pressing the PROG
button, the LED corresponding to the selected output
flashes. If the circuit board only has one pergola, move on to
the next step (sends the information to the selected output).
On the io Situo 1 or io Situo 5 io control points, select the
desired channel.

Press "Up" and "Down" at the same time until the selected
pergola reacts.

Press the "Up" button to check the direction of rotation:

- If the motorised product opens, the direction of rotation
is correct.

- If the motorised product closes, the direction of rotation
is incorrect. Press the "My" button until the motorised
product moves up and down: the direction of rotation has
been modified.

Press the "Down" button: the driven product lowers.

Press "my" to stop the driven product at the lower end limit
position (if necessary, adjust the position of the driven
product using the "Up" or "Down" buttons).

Press the "My" and "Up" buttons at the same time until the
motorised product opens.

W Do not interrupt the movement: the drive will search for its

9)

end limit lower automatically.

Position the pergola in the desired position for ice
(press and hold down the "Up" or "Down" button).

Open position for protection against ice.
10) Confirm the position by pressing "My" for more than

2 seconds (sends the information back to the selected
output).

)]

PROG.
Stirs2i

B

@ The direction
of rotation is
N -»> correct
T [
6) 7)
% my %
M )\ ,
8 A @ ERUN @
1
my i
: I\ M 2
10 1)
my
Q\\(}G
_ >2s. _PROG.

11) Briefly press the PROG button on the back of the io control point until the selected output responds.

The upper end limit position is programmed.
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5. 3. Automatic adjustments of the lower end limit

% Switch 1=0N

2)

3
4)

5)

6)
7)

8)

Press the PROG button on the circuit board for more than
2 seconds until the ST and S2 LEDs flash, then release (the
pergola makes up and down movements).

Select the desired output by briefly pressing the PROG button,
the LED corresponding to the selected output flashes. If the
circuit board only has one pergola, move on to the next step
(sending the information on the selected output).

On the io Situo 1 or io Situo 5 control points, select the
desired channel.

Press "Up" and "Down" at the same time until the selected
pergola reacts.

Press the "Up" button to check the direction of rotation:

« If the motorised product opens, the direction of rotation
is correct.

« If the motorised product closes, the direction of rotation
is incorrect. Press the "My" button until the motorised
product moves up and down: the direction of rotation has
been modified.

Press the "Up" button: the driven product raises.

Press "my" to stop the driven product at the upper end
limit position (if necessary, adjust the position of the driven
product using the "Up" or "Down" buttons).

Press the "My" and "Down" buttons at the same time until
the motorised product closes.

W Do not interrupt the movement: the drive will search for its

9)

Op

upper end limit and its end limit lowers automatically.

Position the pergola in the desired position for ice (press
and hold down the "Up" or "Down" button)

en position for protection against ice.

10) Confirm the position by pressing "My" for more than

2 seconds (sends the information back to the selected
output).

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

The direction
= of rotation is
correct

F o

& A 7) //-
@ my | |
A i A —
@ / @
my |
v M %
10) 1(11)
my
Q\\(}G
>2s. || PROG.

11) Briefly press the PROG button on the back of the io control point until the selected output responds.

2,

The lower end limit position is programmed.

5. 4. Restoring the original configuration

Clearing the memory completely:

Press the PROG button on the circuit board for more
than 7 seconds until all the indicator lights on the circuit board

light up.

28
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CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10
2. 5. 5. Adding or deleting a control point from another control point

Control point 1: io control point 1 already programmed at the outputs concerned which will not be cleared.

Control point 2: io 2 control point to be programmed or cleared

at the same outputs as transmitter 1.

@ On the io Situo 1 or io Situo 5 control points: Transmitter 2
may be a different channel with the same remote control

as transmitter 1.

1) Press the PROG button on the back of io control point 1 for
more than 2 seconds until the motorised product makes up

and down movements on the output concerned.

2) Briefly press the PROG button on the back of the io control
point 2 until the motorised product makes up and down

movements on the output concerned.

@@ The procedure to program or clear anio sensor is the same.

2. 6. TIPS AND RECOMMENDATIONS FOR INSTALLATION
2. 6. 1. Questions about the Pergola Tilt io Control Unit?

Observations

Possible causes

Solutions

The motorised product
does not operate.

The wiring is incorrect.

Check the wiring and modify it if
necessary.

The drive is hot.

Wait for the motor to cool down.

An incorrect cable has been used.

Check the cable being used and make
sure that it has 4 conductors.

The control point is not compatible.

Check for compatibility and replace the
control point if necessary.
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(EN |
3. USE AND MAINTENANCE

This receiver is maintenance-free.

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

3. 1. USING THE 10 CONTROL POINTS
1) Drive output: Opening.

2) Drive output: Closing.

3) Drive output: STOP or Favourite Position.

.

(- P 3\
L

) v
3) ! \
/

J

3. 2. ADDING AND REMOVING THE FAVOURITE POS

Besides the upper and lower position, an intermediate posi
(my)" may be programmed in the drive.

ITION
tion known as the "favourite position

1) Place the motorised product in the desired favourite
position (my).

2) Press the "My" button until the motorised product
moves up and down: the new favourite (my) position is
programmed and the previous favourite (my) position is

. IA
!
/

M

P

deleted.

3. 3. USING SENSORS
3. 3. 1. Operation of the sensors

Protection against the wind (requires the wind sensor):

Depending on the position of switch 5, the slats open or close
in the event of wind.

.

~\
1\

Protection against rain (1) (requires the rain sensor)
In the event of rain, the slats close completely.

:Il/i//

-

J

Anti-freeze / snow protection
In the even of ice / snow, the pergola positions itself at the
position defined by the settings.

|\

!

=»

J

The temperature sensor is integrated into the central unit. The triggering threshold will depend on the

installation conditions.

(1)When the rain sensor is active, refer to the control point instru

30

ctions
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CONTROL UNIT PERGOLA TILT [0 En

3. 4. TIPS AND RECOMMENDATIONS FOR USE
3. 4. 1. Questions about the Pergola Tilt io Control Unit?

Observations Possible causes Solutions

The motorised product does not

operate. The drive is hot. Wait for the drive to cool down.

If the motorised product still does not work, contact a drive and home automation professional.

4. TECHNICAL DATA

Radio frequency 868-870 MHz io homecontrol®, two-way Tri-ban

Frequency bands and maximum power used 868.000 MHz - 868.600 MHz e.r.p. <25 mW
868.700 MHz - 869.200 MHz e.r.p. <25 mW
869.700 MHz - 870.000 MHz e.rp<25mW

Protection rating IP 65

Electrical insulation Class 3 (SELV 24V)

Operating temperature -20°Cto + 60°C

Dimensions (L x w x h) 99 x 185 x 57 mm

Maximum number of control points 7" and Maximum of 3 control points

associated sensors Maximum of 9 sensors

Power supply 24 Vdc

Maximum power 288 W

Current according to switch 3 2x3Aor2x55A

instructions is in compliance with the requirements of Radio Directive 2014/53/UE and the
other essential requirements of the applicable European Directives.

The full text of the EU Declaration of Conformity is available at www.somfy.com/ce.
Antoine Crézé, Head of Certification, on behalf of the Activity Director, Cluses, 11/2018.

( € SOMFY ACTIVITES SA hereby declares that the radio equipment covered by these
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B CONTROL UNIT PERGOLA TILT [0

MANUAL ORIGINAL

Este manual es aplicable a todos los modelos de CONTROL UNIT PERGOLA TILT cuyas versiones se
encuentran disponibles en el catdlogo en vigor.

INDICE

1. Informacion previa 32 3. Uso y mantenimiento 40
1. 1. Ambito de aplicacién 32 3. 1. Uso de los puntos de mando io 40
1. 2. Responsabilidad 32 3. 2. Adicion y eliminacion de la posicion favorita 40
2. Instalacién 33 3.3.Uso de los sensores 40
2.1. Montaje 13 3. 4. Trucos y consejos de uso 41
2.2. Cableado 33 4. Datos técnicos 41

2. 3. Descripcion y conexiones 34

2. 4. Descripcion de los indicadores luminosos de la placa

electronica 35

2.5. Puesta en marcha 36

2. 6. Trucos y consejos de instalacion 39

1. INFORMACION PREVIA

1. 1. AMBITO DE APLICACION

EL CONTROL UNIT PERGOLA TILT IO es un receptor equipado con la tecnologia de radio io-homecontrol®
que permite controlar una motorizacion con cable Somfy con ajuste mecanico de los finales de
carrera para pérgolas desde un punto de mando io-homecontrol®.

Es compatible Unicamente con las motorizaciones 24 VCC.

1. 2. RESPONSABILIDAD

Lea atentamente este manual antes de instalar y de usar el receptor CONTROL UNIT PERGOLA TILT IO.
El receptor CONTROL UNIT PERGOLA TILT I0 debe ser instalado por un profesional de la
motorizacion y de la automatizacion de la vivienda conforme a las instrucciones de Somfy y la
normativa aplicable en el pais de puesta en marcha.

Este producto no dispone de ningun mecanismo de seguridad antipinzamiento. La pérgola debera
instalarse de modo que se respete la proteccidon de las personas y bienes en alturas inferiores a 2,50 m.

Queda prohibido cualquier uso del receptor CONTROL UNIT PERGOLA TILT IO fuera del dmbito de
aplicacion descrito anteriormente. Ello conllevaria, como cualquier incumplimiento de las instrucciones
que figuran en este manual, la exclusion de cualquier responsabilidad por parte de Somfy y la anulacién
de la garantia.

Tras la instalacion del receptor CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10, el instalador debe informar a sus
clientes de las condiciones de uso y mantenimiento del receptor CONTROL UNIT PERGOLA TILT I0 y
debe entregarles las instrucciones de uso y mantenimiento. Cualquier operacion del Servicio posventa
que deba realizarse en el receptor CONTROL UNIT PERGOLA TILT IO requiere la intervencion de un
profesional de la motorizacion y la automatizacion de la vivienda.

En caso de duda durante la instalacion del receptor CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 o si desea
obtener informacién complementaria, consulte con un interlocutor de Somfy o visite el sitio web
www.somfy.com.

| /\ Advertencia sobre seguridad QW Atencion: @ Informacién
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CONTROL UNIT PERGOLA TILT [0 B

2. INSTALACION

/\ En caso de que los cables deban atravesar una pared metalica, deben protegerse y aislarse con un
manguito o una vaina.

/\ Para su uso en exteriores, los cables del CONTROL UNIT PERGOLA TILT |0 deben ir dentro de un
conducto resistente a los UV, por ejemplo, en una canaleta.

W Instrucciones que debe seguir obligatoriamente el profesional de la motorizaciony la automatizacion
de la vivienda que efectuie la instalacion del CONTROL UNIT PERGOLA TILT I0.

W No golpee, perfore, sumerja ni deje caer nunca el receptor.
W Instale un punto de mando individual para cada motorizacion.
W Trabaje siempre sin conexion a la corriente durante las etapas de montaje y de cableado.

2. 1. MONTAJE 3)
Medidas y agujeros de fijacion, en milimetros.
)
)
2 )
)
o |
e 04,8
\S 7,

2. 2. CABLEADO

W La longitud de los cables no debe exceder los 30 metros

1) Corte la membrana del pasacables.

2) Retire los conectores para el cableado.

3) Inserte los cables. Preste atencion al recorrido de los cables
para evitar las infiltraciones de agua. No inserte mas de un
cable por pasacable (didmetro de cables entre 5y 9 mm).
Pele los cables (maximo 5 mm) y apriete los cables en los
conectores.

4

=
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2. 3. DESCRIPCION Y CONEXIONES

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

Interruptor 1
ON Motorizacion con sensor de codificador
OFF Motorizacion sin sensor de codificador
. Interruptor 2 :
(tinicamente si el interruptor 1 esta en ON)
ON Active la sincronizacion S1y S2 =] Antena externa
OFF Desactive la sincronizacion S1y S2 >
Interruptor 3
ON 5.5 A méx. por salida
OFF 3 Améx. por salida 3.
Interruptor 4 = | Botén PROG
ON Active el sensor de temperatura =
OFF Desactive el sensor de temperatura Interruptor 1
Interruptor 5 iterruptor 2
ON Cierre en caso de viento Interruptor 4
OFF Apertura en caso de viento Interruptor 5
. -7 REETIEE]
Entrada para alimentacion . ?LE\ -f
€| - |Entrada para alimentacion de 24 VCC
B MBTS Salida _
L - i —y Alimentacion = o
Salida para motorizacion 1 Y
@/| - [Motorizacion 24 VCC - 3A/55 A: i |,E,, 5 L0 [0 O, .| Entrada para |
Corriente méx. en funcion del - = : alimentacién
®| - interruptor 3 ] ] ] ]
Salida para motorizacion 2 T dmls & ¥ |-s]*] Salida para
| - [Motorizacion 24 VCC - 3A/55 A: 5 * +if [7mmotorizacién S2
Corriente max. en funcion del S8 o
@] + |iemptor3 _E =
Entrada para codificador s §
de motorizaciones Sc
(Interruptor 1= 0N) @ Salida para
©!| Entrada de codificador (LS o HALL) =4motorizacién S1
motorizacion 1
Entrada de codificador 2 (ILS o
®) HALL) motorizacidn 1
(1) - |Salida de alimentacion: - Salida para
@ - [vec-300maMax 58 %
G| + [Firadade codificador 2 (1S 0 S, —r—
HALL) motorizacign 2 N ‘_E :tl
| . [Eradade codficador (LS o HALL) ssxT
motorizacion 2 g c — NP HALL ]
@] - [Salida de alimentacion: 8 & e 1
@O| + [24VCC-300 mAMax. Salida para
Sensor de lluvia motorizacion S1
(®) | Contacto
— Entrada de contacto seco
D | Comin
@] - [salidade alimentacion:
| + |wvec-300mama
Antena externa
©)| Seial [Nicleo
@) | GND |[Trenzade blindado
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CONTROL UNIT PERGOLA TILT [0 '3
2. 4. DESCRIPCION DE LOS INDICADORES LUMINOSOS DE LA PLACA ELECTRONICA
Estado

El indicador luminoso parpadea cada 4 s:
placa en espera.

o @«

S

Elindicador luminoso parpadea rapidamente:
mando en curso.

Fallo

> || Elindicador luminoso rojo permanece encendido
BB | durante5s:

Limite de consumo de corriente excedido o
calentamiento demasiado importante de la placa (
electrénica durante el control de una salida. =

El indicador luminoso rojo parpadea:
fallo en la sincronizacion de las motorizaciones.

El indicador luminoso naranja permanece encendido
varios segundos:
guardado de la memoria.

El indicador luminoso naranja parpadea rapidamente:

la accion de un sensor impide el movimiento de una “haeont BRI GRS,
motorizacion.

Viento ("

%] | Elindicador luminoso naranja permanece encendido:
"ll umbral de viento excedido.

El indicador luminoso naranja parpadea rapidamente:
la proteccidn sigue en curso durante 15 minutos tras la
ultima superacion del umbral.

Lluvia (" @

s El indicador luminoso naranja permanece encendido:
e 7] ! umbral de lluvia excedido.

El indicador luminoso naranja parpadea rapidamente:
la proteccion sigue en curso durante 15 minutos tras la
ultima superacion del umbral.

Temperatura " @

-] | Elindicador luminoso naranja permanece encendido:
%*l umbral de congelacion excedido.

B

El indicador luminoso naranja parpadea rapidamente:
la proteccion sigue en curso durante 15 minutos tras la
ultima superacion del umbral.

Nieve: Combinacion de los datos sobre la lluvia y la temperatura.

(1) El buen funcionamiento de los sensores dependerd de las condiciones de instalacion y de
mantenimiento en el exterior lo mas cerca posible de la pérgola. Consulte el manual de los sensores
antes de instalarlos.

(2) Laindicacion de los indicadores luminosos permanecera visible incluso aunque se hayan desactivado
los sensores.
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2. 5. PUESTA EN MARCHA
2. 5. 1. Ajuste automatico de los finales de carrera

)]

2)

3)

4)

5)

{”/ Los finales de carrera de la motorizacion se deben corresponder con los finales de carrera de la pérgola.
Pulse el botén PROG. de la placa electrénica durante mas de (- P —

2 segundos, hasta que parpadeen los indicadores luminosos
S1yS2 (movimiento de subida y bajada de la pérgola).
Seleccione la salida deseada con una pulsacion breve en el botdn
PROG., elindicador luminoso correspondiente a la salida elegida
parpadea. Si la placa solo tiene una pérgola, pase a la siguiente
etapa (reenvio de informacion a la salida seleccionada).
Seleccione el canal deseado en los puntos de mando Situo
Tio o Situo 5 io.

Pulse simultdneamente en «Subir» y «Bajar» hasta
observar una reaccion de la pérgola seleccionada.

Pulse el botdn de subida para comprobar el sentido de
rotacion:

- si el producto automatizado se abre, el sentido de rotacion

sera correcto;

« si el producto automatizado se cierra, el sentido de

6)

7

8)

9)

10)

36

rotacion sera incorrecto. Pulse el botdn «my» hasta que el
producto automatizado realice un movimiento de subiday
bajada: se modificara el sentido de rotacion.
Pulse el botén de subida para comprobar el sentido de
rotacion.
Pulse simultaneamente «Subir» y «Bajar».
No interrumpa el movimiento: la motorizacion buscara
automaticamente sus finales de carrera superior e inferior.

Sitte la pérgola en la posicion deseada en caso de
helada / nieve (pulse de forma sostenida los botones de
subir o bajar).

Confirme los ajustes pulsando en «my» durante mas de 2 s.
(reenvio de informacion a la salida seleccionada).

Pulse brevemente el botén PROG en la parte posterior del
punto de mando io hasta observar una reaccion en la salida
seleccionada. Las posiciones de los finales de carrera se
habran memorizado.

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

N\

El sentido de
rotacion es
correcto

=,
S

T

8 In_ 9)
I \'%1 my
/
7\/17 >2s.
10)

&
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2. 5. 2. Ajuste automatico del final de carrera superior M
% Interruptor 1=0N

1) Pulse durante mas de 2 s el boton PROG. de la placa
electronica, hasta que parpadeen los indicadores luminosos
S1y S2 (movimiento de subida y bajada de la pérgola).

2) Seleccione lasalida deseada con una pulsacion breve en el boton
PROG., elindicador luminoso correspondiente a la salida elegida
parpadea. Si la placa solo tiene una pérgola, pase a la siguiente
etapa (reenvio de informacion a la salida seleccionada).

3) Seleccione el canal deseado en los puntos de mando Situo
1io 0 Situo 5 io.

4) Pulse simultaneamente en «Subir» y «Bajar» hasta
observar una reaccion de la pérgola seleccionada. '5) ]

5) Pulse Iel botdn de subida para comprobar el sentido de @ -> Erlost::it'ls:oeie
rotacion: A

: . . ., correcto
« si el producto automatizado se abre, el sentido de rotacion

sera correcto;

« si el producto automatizado se cierra, el sentido de @ m
rotacion serd incorrecto. Pulse el boton «my», hasta que el =) Yy
producto automatizado realice un movimiento de subida y
bajada: se modificara el sentido de rotacion.

6) Pulse la tecla de "Bajada": el producto motorizado baja.

7) Pulse la tecla "my" para detener el producto motorizado en

la posicion de final de carrera inferior (ajuste la posicidn del

producto motorizado, si fuese necesario, con las teclas de | . 4
"Subida" o "Bajada"). 8) A

V(TR
8) Pulse de forma simultanea los botones «my» y «Subida» my @ / @
hasta la apertura del producto automatizado. /

B

Vv

W No interrumpa el movimiento: la motorizacion buscara ||
automaticamente su final de carrera superior. A

9) Sitte la pérgola en la posicion deseada en caso de helada
(pulse de forma sostenida los botones de subir o bajar).
Posicion abierta para la proteccion contra las heladas. >2s. | PROG.
10) Confirme la posicién pulsando en «my» durante mas de 2s. ~—

(reenvio de informacion a la salida seleccionada).
11) Pulse brevemente el botdn PROG en la parte posterior del punto de mando io hasta observar una
reaccion en la salida seleccionada. La posicion del final de carrera superior se habra memorizado.
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2. 5. 3. Ajuste automatico del final de carrera inferior
% Interruptor 1 =ON

Pulse el boton PROG. de la placa electrdnica durante mas de 2 (-

segundos, hasta que parpadeen los indicadores luminosos S1
y S2 (movimiento de subida y bajada de la pérgola).
Seleccione la salida deseada con una pulsacion breve en el
botdn PROG., el indicador luminoso correspondiente a la
salida elegida parpadea. Si la placa solo tiene una pérgola,
pase a la siguiente etapa (reenvio de informacion a la salida
seleccionada).

Seleccione el canal deseado en los puntos de mando Situo
1io o Situo 5 io.

Pulse simultdneamente en «Subir» y «Bajar» hasta
observar una reaccion de la pérgola seleccionada.

Pulse el boton de subida para comprobar el sentido de
rotacion:

« Si el producto automatizado se abre, el sentido de rotacion

sera correcto;

« si el producto automatizado se cierra, el sentido de

6)
7

8)

rotacion sera incorrecto. Pulse el boton «<my», hasta que el
producto automatizado realice un movimiento de subida y
bajada: se modificara el sentido de rotacion.
Pulse la tecla de "Subida": el producto motorizado sube.
Pulse la tecla "my" para detener el producto motorizado en
la posicion de final de carrera superior (ajuste la posicion
del producto motorizado, si fuese necesario, con las teclas
de "Subida" o "Bajada").
Pulse de forma simultanea los botones «my» y «Bajada»
hasta el cierre del producto automatizado.

W No interrumpa el movimiento: la motorizacion buscara

9)

automaticamente su final de carrera inferior.

Situe la pérgola en la posicion deseada en caso de helada
(pulse de forma sostenida los botones de subir o bajar).

Posicion abierta para la proteccidon contra las heladas.
10) Confirme la posicidn pulsando en «my» durante mas de 2 s. (reenvio de informacidn a la salida

seleccionada).

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

\

e
REI
;“@
' @

El sentido de
rotacion es
correcto

m [

7) //-
my ’
V(TR e
I
/ I
I\ M 2
1(11)
my
Q\\(}G
PROG.

J

11) Pulse brevemente el botén PROG en la parte posterior del punto de mando io hasta observar una
reaccion en la salida seleccionada. La posicion del final de carrera inferior se habra memorizado.

2. 5. 4. Restablecimiento de la configuracion original
Borrado completo de la memoria:

Pulse el botdn PROG de la placa electronica durante mas de
7 s. hasta que se enciendan todos los indicadores luminosos

de la placa.

38
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Copyright® 2017 - 2018 SOMFY ACTIVITES SA, Société Anonyme. All rights reserved.



CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 [ES |
2. 5. 5. Adicion o eliminacién de un punto de mando desde otro punto de mando

Control 1: Punto de mando io 1 ya memorizado en las salidas correspondientes que no sera eliminado.

Control 2: Punto de mando io 2 que se va a memorizar o a
eliminar en las mismas salidas que el emisor 1.

@® Enlos puntos de mando Situo 1 io o Situo 5 io: El emisor 2 puede
ser un canal diferente del mismo mando a distancia del emisor 1.

1) Pulse durante mas de 2 s. el boton PROG en la parte
posterior del punto de mando io 1 hasta que se produzca un
movimiento de subida y bajada del producto automatizado
en la salida correspondiente.

2) Pulse brevemente el boton PROG en la parte posterior del punto
de mando io 2 hasta que se produzca un movimiento de subida y
bajada del producto automatizado en la salida correspondiente.

El procedimiento es idéntico para memorizar o borrar un
sensor io.

2. 6. TRUCOS Y CONSEJOS DE INSTALACION
2, 6. 1. ;Alguna pregunta acerca del CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10?

Problemas Posibles causas Soluciones
El producto automatizado  |El cableado es incorrecto. Verifique el cableado y modifiquelo si es
no funciona. preciso.
La motorizacion se encuentra en el térmico. | Espere a que se enfrie la motorizacion.
El cable utilizado no es adecuado. Compruebe el cable utilizado y asegurese
de que disponga de cuatro conductores.
El punto de mando no es compatible. Verifique la compatibilidad y cambie el
punto de mando si es preciso.
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3. USO Y MANTENIMIENTO

Este receptor no requiere ninguna operacion de mantenimiento.

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

3. 1. USO DE LOS PUNTOS DE MANDO I0

1) Salida para motorizacidn: Apertura.

2) Salida para motorizacion: Cierre.

3) Salida para motorizacion: STOP o Posicion favorita.

r

.

P 3\
L
) \V4
3) / )
= B
my / my my
/

J

3. 2. ADICION Y ELIMINACION DE LA POSICION FAVORITA

La motorizacién puede memorizar una posicion intermedia
distinta a las posiciones superior e inferior.

denominada «posicion favorita (my)»

1) Sitte el producto automatizado en la posicidn favorita (my)
deseada.

2) Pulse el botén «my» hasta que el producto automatizado
realice un movimiento de subida y bajada: la nueva
posicion favorita (my) queda memorizada y se suprime la

. IA
!
/

M

P

antigua.

3. 3. USO DE LOS SENSORES
3. 3. 1. Funcionamiento de los sensores

Proteccion contra el viento (requiere el sensor de viento):
En funcion de la posicion del interruptor 5, las lamas se abren
0 se cierran en caso de viento.

N

N
1\

Proteccion contra la lluvia (1) (requiere el sensor de lluvia)
En caso de lluvia, las lamas se cierran totalmente.

/‘/I/i//

-

J

Proteccion contra heladas / nieve
En caso de helada / nieve, la pérgola se sitta en la posicion
definida en los ajustes.

|\

!

=»

J

El sensor de temperatura va integrado en la central. El umbral de activacion dependera de las

condiciones de instalacion.

(1) En caso de que el sensor de lluvia esté activo, consulte el manual del punto de mando

40
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3. 4. TRUCOS Y CONSEJOS DE USO

3. 4. 1. ;Alguna pregunta acerca del CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10?

Problemas

Posibles causas

Soluciones

El producto automatizado no
funciona.

La motorizacion se encuentra en |Espere a que se enfrie la
el térmico.

motorizacion.

Si el producto sigue sin funcionar, péngase en contacto con un profesional de la motorizacién y la

automatizacion de la vivienda.

4. DATOS TECNICOS

Frecuencia de radio

868-870 MHz io homecontrol® bidireccional
tribanda

Bandas de frecuencia y potencia maxima
utilizadas

868.000 MHz - 868.600 MHz e.r.p. <25 mW
868.700 MHz - 869.200 MHz e.r.p.<25 mW
869.700 MHz - 870.000 MHz e.r.p. <25 mW

indice de proteccién

IP 65

Aislamiento eléctrico Clase 3 (MBTS 24 V)
Temperatura de uso -20°Ca+60°C
Dimensiones (an x pr x al) 99 x 185 x 57 mm

NuUmero maximo de puntos de mando 1" y
sensores asociados

3 puntos de mando como maximo
9 sensores como maximo

Alimentacion 24VCC
Potencia maxima 288 W
Corriente en funcion del interruptor 3 2x3A02x55A

cubierto por estas instrucciones es conforme a las exigencias de la Directiva de radio

c € En virtud del presente documento SOMFY ACTIVITES SA declara que el equipo de radio

2014/53/UE y las demas exigencias basicas de las Directivas europeas aplicables.
Encontrard el texto completo de la declaracion de conformidad con la UE en

www.somfy.com/ce.

Antoine Crézé, responsable de homologaciones, en representacion del director de la

actividad, Cluses, 11/2018.
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MANUALE ORIGINALE

Il presente manuale si applica a tutte le CONTROL UNIT PERGOLA TILT le cui versioni sono disponibili
nel catalogo vigente.

SOMMARIO
1. Informazioni preliminari 42 3. Uso e manutenzione 50
1. 1. Settore d'applicazione 42 3. 1. Uso dei Punti di Comando io 50
1. 2. Responsabilita 42 3. 2. Aggiunta e cancellazione della posizione preferita 50
2. Installazione 43 3.3 Utiliz.zo'dei sensori o - 50
2. 1. Montaggio 43 3. 4. Consigli e raccomandazioni per ['utilizzo 51
2. 2. Cablaggio 43 4, Dati tecnici 51
2. 3. Descrizione e connessioni 44
2. 4. Descrizione dei LED della scheda elettronica 45
2.5. Messa in servizio 46

2. 6. Consigli e raccomandazioni per l'installazione 49

1. INFORMAZIONI PRELIMINARI

1. 1. SETTORE D’APPLICAZIONE

Il CONTROL UNIT PERGOLA TILT IO € un ricevitore dotato della tecnologia radio io-homecontrol® che
permette il controllo di una motorizzazione filare Somfy per pergole con lame orientabili con
regolazione dei finecorsa meccanica , a partire da un punto di comando io-homecontrol°®.

E compatibile solo con le motorizzazioni 24 VDC.

1. 2. RESPONSABILITA

Prima di installare e di utilizzare il ricevitore CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10, leggere attentamente
questo manuale.

Il ricevitore CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 deve essere installato da un professionista della
motorizzazione e dell’automazione, secondo le istruzioni fornite da Somfy e le normative vigenti
nel paese d’installazione e messa in servizio.

Questo prodotto non dispone di sicurezza anti-schiacciamento. La pergola dovra essere installata in
modo da rispettare la protezione delle persone e delle cose di altezza inferiore a 2,5mt.

E vietato qualsiasi utilizzo del ricevitore Control Unit Pergola Tilt al di fuori del campo di applicazione
descritto sopra. L'eventuale utilizzo errato del prodotto, al pari del mancato rispetto delle istruzioni
riportate nel presente manuale, implica la decadenza della garanzia di Somfy.

L'installatore deve informare i clienti sulle condizioni d’'uso e di manutenzione del ricevitore CONTROL
UNIT PERGOLATILT 10 e deve fornir loro le istruzioni per l'uso e lamanutenzione, dopo linstallazione del
ricevitore CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10. Qualsiasi operazione di Servizio Post-Vendita sul ricevitore
CONTROL UNIT PERGOLA TILT IO richiede lintervento di un professionista della motorizzazione e
dell'automazione d'interni.

In caso di dubbi verificatisi durante l'installazione del ricevitore CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 o
per ottenere delle informazioni complementari, consultare un esperto Somfy o visitare il sito Internet
www.somfypro.it.

| /\ Awviso di sicurezzal {”’} Attenzione! @ Informazione
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2. INSTALLAZIONE

/\ | cavi che passano attraverso una parete metallica devono essere protetti ed isolati da un manicotto
0 una guaina

/\ Inuso esterno, installare i cavi del Control Unit Pergola io in una canalina resistente ai raggi UV.

Il professionista di impianti di motorizzazione e di domotica che esegue linstallazione del
Control Unit Pergola Tilt io deve obbligatoriamente conformarsi alle seguenti istruzioni.

M Non far cadere, non urtare, non forare, non immergere il ricevitore.
W Installare un punto di comando individuale per ogni motorizzazione.
W Effettuare le operazioni di montaggio e cablaggio sempre con la corrente staccata.

2. 1. MONTAGGIO
Dimensioni e fori di fissaggio in millimetri.

165

2. 2. CABLAGGIO

W La lunghezza dei cavi non deve superare i 30 metri
1) Tagliare la membrana del passafilo.

2) Rimuovere i connettori per il cablaggio.

3) Inserirei cavi. Fare attenzione ai percorsi dei cavi per evitare le
infiltrazioni d'acqua. Non inserire pil di un cavo per passafilo
(diametro dei cavitrai5ei 9 mm).

4) Sfilare i fili (massimo 5 mm) e stringere i fili nei connettori.
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2. 3. DESCRIZIONE E CONNESSIONI

Interruttore 1

ON Motorizzazione con Encoder

OFF Motorizzazione senza Encoder
Interruttore 2

(solo se l'interruttore 1 su ON)

ON Attiva la sincronizzazione S1e S2

OFF Disattiva la sincronizzazione S1e S2
Interruttore 3

ON 5.9 A max. per uscita

OFF 3 Amax. per uscita
Interruttore 4

ON Attiva il sensore temperatura

OFF Disattiva il sensore temperatura
Interruttore 5

ON Chiusura in caso di vento

OFF Apertura in caso di vento

Ingresso Alimentazione

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

Antenna
S esterna

REETIEE]
sl
.;.\

= -IPulsante PROG.

Interruttore 1
Interruttore 2
Interruttore 3
Interruttore 4
Interruttore 5

(A - |Ingresso alimentazione 24 Vdc )
B SELV Uscita
“{’ ; ¢ t) - - 1 Alimentazione -
scita mo (_)rl_ZZﬂZIOI'Ie Sensore m = % :
@| - |Motorizzazione 24 Vdc - 3A/5.5A: T |,E,, o 10 0 M4, - Ingresso |
Corrente max. in funzione - = : Alimentazione
®| ¢ |iellintemutiore 3 ] ] ] ]
Uscita motorizzazione 2 ond. A ¥ |-si*] Uscita motore
| - [Motorizzazione 24 Vdc - 34/5.5A: R N
Corrente max. in funzione - o
@) ¢ |dellinteruttore 3 oo
Ingresso Encoder motore 1 s E
(Interruttore 1 = ON) :°
©| 1 Ingresso Encoder (ILS o HALL) ™ )| Uscita motore
Motore 1 2 S1
Ingresso Encoder 2 (ILS o HALL)
® v Motore 1
O | - |Uscita Alimentazione: |
@ | + ]2 vde-300mAMax . Uscita motore
Ingresso Encoder 2 (ILS o HALL) cd SNDB AT
G |2 8 |—P|N_|P—H&L—|
Ingresso Encoder (ILS o HALL) (]
i M motore 2 % §
QD] - |uscita Alimentazione: = IE —PNP HALL |
| + [%Ve-30maMx | | T N e e 1
Sensore Pioggia Uscita motore
(®) | Contatto I o oult
ngresso contatto pulito
G | Comune g P
(O - | Uscita Alimentazione:
@] + [26Vdc-300mAMax
Antenna esterna
© | Segnale |Anima
@D | GND |[Trecciadi schermatura
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2. 4. DESCRIZIONE DEI LED DELLA SCHEDA ELETTRONICA
Stato

ILLED "flash" ogni 4 secondi:
Scheda in attesa.

IR =1

a3
&

<@ e

IL LED lampeggia rapidamente:
Comando in corso.

Anomalia

o
¥ A

ILLED rosso rimane acceso per 5 secondi:
Soglia di consumo della corrente superata o
surriscaldamento troppo elevato della scheda
elettronica durante il comando di un'uscita.

ILLED rosso lampeggia:
errore di sincronizzazione delle motorizzazioni.

Il LED arancione rimane acceso per diversi secondi:
salvataggio della memoria.

ILLED arancione lampeggia rapidamente:
movimento di una motorizzazione vietato dall'azione di
un sensore.

Vento "

ILLED arancione rimane acceso: soglia del vento
superata.

IL LED arancione lampeggia rapidamente: protezione
sempre in corso per 15 minuti dopo l'ultimo
superamento della soglia.

Pioggia " @

ILLED arancione rimane acceso: soglia della pioggia
superata.

ILLED arancione lampeggia rapidamente: protezione
sempre in corso per 15 minuti dopo l'ultimo
superamento della soglia.

Temperatura (" ®

ILLED arancione rimane acceso: soglia del gelo
superata.

ILLED arancione lampeggia rapidamente: protezione

sempre in corso per 15 minuti dopo l'ultimo

superamento della soglia.

Neve: Combinazione delle informazioni su pioggia e temperatura.

(1) Il corretto funzionamento dei sensori dipendera dalle condizioni di installazione e di manutenzione
all'esterno nei pressi della pergola. Far riferimento al manuale dei sensori prima di installarli.

(2) L'indicazione dei LED rimarra visibile anche se i sensori sono stati disattivati.
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2. 5. MESSA IN SERVIZIO

2. 5. 1. Regolazioni automatiche dei finecorsa

W | finecorsa della motorizzazione devono corrispondere ai finecorsa della Pergola.

1) Premere per pit di 2 secondi il tasto PROG. della scheda
elettronica finché i LED S1 e S2 non lampeggiano e poi
lasciarlo (breve movimento apri/chiudi della pergola).

2) Selezionare l'uscita desiderata premendo brevemente
il tasto PROG.; il LED corrispondente all'uscita scelta
lampeggia. Se la scheda ha solo unmotore, passare alla fase
seguente (rinvio dell'informazione all'uscita selezionata).

3) Sui punti di comando Situo 1 io o Situo 5 io, scegliere il
canale desiderato.

4) Premere contemporaneamente “Salita” e “Discesa” fino al
movimento della pergola selezionata. 5) .

5) Premereil tasto “Salita” per controllare il senso di rotazione: :ltsaiT::ed:a

- Se il prodotto motorizzato si apre, il senso di rotazione & A =»>

corretto
corretto.
« Se il prodotto motorizzato si arresta, il senso di rotazione
non e corretto. Premere il pulsante “my” fino al breve @
movimento apri/chiudi del prodotto motorizzato: il senso =B MY @

di rotazione é stato modificato.
6) Premere iltasto “Salita” per controllare il senso di rotazione.
7) Premere contemporaneamente “Salita” e “Discesa”. DA A @
W Non interrompere il movimento: la motorizzazione >
cerchera automaticamente il suo finecorsa alto e il suo v %
finecorsa basso. —

8) Posizionare la pergola sulla posizione desiderata in caso di || & In_— 9)
gelo / neve (premere a lungo i tasti “Salita” o “Discesa”). ! \% my
9) Convalidare le regolazioni premendo “My” per piu di !

2 secondi (rinvio di informazione sull'uscita selezionata). M 2

10) Premere brevemente il tasto PROG sul retro del punto |(10)
comando io fino a movimento sull'uscita selezionata. /
Le posizioni di finecorsa sono registrate. <.
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2. 5. 2. Regolazioni automatiche del finecorsa alto
% Interruttore 1= 0N

1) Premere per piu di 2 secondi il tasto PROG. della scheda
elettronica finché i LED S1 e S2 non lampeggiano e poi
lasciarlo (breve movimento apri/chiudi della pergola).

2) Selezionare l'uscita desiderata premendo brevemente
il tasto PROG.; il LED corrispondente all'uscita scelta
lampeggia. Se la scheda ha solo un motore, passare
alla fase successiva (rinvio d'informazione sull'uscita
selezionata).

3) Sui punti di comando Situo 1 io o Situo 5 io, scegliere il
canale desiderato.

4) Premere contemporaneamente “Salita” e “Discesa” fino al
movimento della pergola selezionata.

5) Premere iltasto “Salita” per controllare il senso di rotazione:
- Se il prodotto motorizzato si apre, il senso di rotazione &

corretto.

« Se il prodotto motorizzato si arresta, il senso di rotazione
non e corretto. Premere il pulsante “my” fino al breve
movimento apri/chiudi del prodotto motorizzato: il senso
di rotazione & stato modificato.

6) Premere il tasto «Discesan: il prodotto motorizzato scende.

7) Premere il tasto «my» per fermare il prodotto motorizzato
in posizione di finecorsa inferiore (se necessario, regolare
la posizione del prodotto motorizzato con i tasti «Salita» o
«Discesan).

8) Premere contemporaneamente i tasti “My” e “Salita” fino
all'apertura del prodotto motorizzato.

W Non interrompere il movimento: la motorizzazione
cerchera automaticamente il suo finecorsa alto.

9) Posizionare la pergola sulla posizione desiderata in caso di
gelo (premere a lungo i tasti “Salita” o “Discesa”).

Posizione aperta per la protezione contro il gelo.

B

Il senso di
rotazione &
corretto

FR0%
 PROG.

J

10) Convalidare la posizione premendo “My” per pit di 2 secondi (rinvio di informazione sull'uscita

selezionata).

11) Premere brevemente il tasto PROG sul retro del punto comando io fino a movimento sull'uscita

selezionata.
A questo punto la posizione di finecorsa alto & registrata.
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2. 5. 3. Regolazioni automatiche del finecorsa bassoe & I}
% Interruttore 1= 0N

1) Premere per piu di 2 secondi il tasto PROG. della scheda
elettronica finché i LED S1 e S2 non lampeggiano e poi
lasciarlo (breve movimento apri/chiudi della pergola).

2) Selezionare l'uscita desiderata premendo brevemente
il tasto PROG.; il LED corrispondente all'uscita scelta
lampeggia. Se la scheda ha una sola pergola, passare
alla fase successiva (rinvio d'informazione sull'uscita
selezionata).

3) Sui punti di comando Situo 1 io o Situo 5 io, scegliere il
canale desiderato.

4) Premere contemporaneamente “Salita” e “Discesa” fino al

B

- : Il senso di
movimento della pergola selezionata. rotazione &
5) Premere il tasto “Salita” per controllare il senso di corretto

rotazione:

- Se il prodotto motorizzato si apre, il senso di rotazione &
corretto.

« Se il prodotto motorizzato si arresta, il senso di rotazione
non e corretto. Premere il pulsante “my” fino al breve
movimento apri/chiudi del prodotto motorizzato: Il senso
di rotazione é stato modificato.

6) Premere il tasto “Salita™ il prodotto motorizzato sale.
7) Premere il tasto “my” per fermare il prodotto motorizzato
in posizione di finecorsa superiore (se necessario, regolare

la posizione del prodotto motorizzato con i tasti “Salita” o

“Discesa”).

8) Premere contemporaneamente i tasti “My” e “Discesa” fino

alla chiusura del prodotto motorizzato. M
W Non interrompere il movimento: la motorizzazione 1)
cerchera automaticamente il suo finecorsa basso.
9) Posizionare la pergola sulla posizione desiderata in caso di 8

gelo (premere a lungo i tasti “Salita” o “Discesa”)  s2s. || PROG. )
Posizione aperta per la protezione contro il gelo. - g
10) Convalidare la posizione premendo “My” per pit di 2 secondi (rinvio di informazione sull'uscita
selezionata).

11) Premere brevemente il tasto PROG sul retro del punto comando io fino a movimento sull'uscita
selezionata.
A questo punto la posizione di finecorsa basso e registrata.

2. 5. 4. Ritorno alla configurazione originale

Cancellazione completa della memoria:

Premere il tasto PROG della scheda elettronica per piu di
7 secondi finché tutti i LED della scheda non si accendono.
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2. 5. 5. Aggiunta o eliminazione di un punto di comando da un altro punto di comando

Controllo 1 : Punto di comando io 1, che non sara eliminato, gia registrato alle uscite interessate.

Controllo 2 : Punto di comando io 2 da registrare o eliminare alle

stesse uscite del trasmettitore 1.

@ Sui punti di comando Situo 1 io o Situo 5 io: Il trasmettitore
2 puo essere un canale diverso dello stesso telecomando

del trasmettitore 1.

1) Premere per pil di due secondi il tasto PROG sul retro
del punto di comando io 1 fino a un breve movimento
apri/chiudi del prodotto motorizzato sull'uscita interessata.

2) Premere brevemente il tasto PROG sul retro del punto di
comando io 2 fino a un breve movimento apri/chiudi del

prodotto motorizzato sull'uscita interessata.

\

@ La procedura é identica per registrare o cancellare un

sensore io.
2. 6. CONSIGLI E RACCOMANDAZIONI PER L'INSTALLAZIONE
2. 6. 1. Domande sul CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 ?
Problemi Possibili cause Soluzioni
Il prodotto motorizzato |l cablaggio non é corretto. Controllare il cablaggio e modificarlo,
non funziona. Se necessario.

La motorizzazione € in protezione termica.

Attendere che la motorizzazione si raffreddi.

Il cavo utilizzato non & conforme.

Verificare il cavo utilizzato e assicurarsi che
possieda 4 conduttori.

Il punto di comando non & compatibile.

Controllare la compatibilita e sostituire il
punto di comando, se necessario.
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3. USO E MANUTENZIONE

Questo ricevitore non necessita di alcuna manutenzione.

3. 1. USO DEI PUNTI DI COMANDO 10
1) Freccia SU: Apertura.

2) Freccia GIU': Chiusura.

3) “My": STOP o Posizione Preferita.

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

&

(- A\
L
) A4
3) ! \
= B
my / my my
!

J

3. 2. AGGIUNTA E CANCELLAZIONE DELLA POSIZIONE PREFERITA

Una posizione intermedia chiamata “posizione preferita (my)”, diversa dalla posizione alta e dalla
posizione bassa, puo essere programmata nella motorizzazione.

1) Posizionare il prodotto motorizzato nella posizione preferita
(my).

2) Premere il pulsante “my” fino al breve movimento apri/
chiudi del prodotto motorizzato: la nuova posizione
preferita (my) é stata programmata, mentre la vecchia
posizione preferita (my) e stata cancellata.

3. 3. UTILIZZO DEI SENSORI
3. 3. 1. Il corretto funzionamento dei sensori

Protezione contro il vento (necessita il sensore vento) :
A seconda della posizione dell'interruttore 5, le lamelle si
aprono o si chiudono in caso di vento.

Protezione contro la pioggia (1) (necessita il sensore della pioggia
In caso di pioggia, le lamelle si richiudono del tutto.

Protezione antigelo / neve
In caso di gelo / neve, la pergola si sistema sulla posizione
definita al momento delle regolazioni.

. IA 2)
// E 104 I%

M

-

A

~\

/‘///i//

-

:

J

Il sensore di temperatura e integrato all'unita centrale. La soglia di attivazione dipendera dalle

condizioni d'installazione.

(1) Nel caso in cui il sensore pioggia sia attivo, far riferimento al manuale del punto di comando
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3. 4. CONSIGLI E RACCOMANDAZIONI PER L'UTILIZZO
3. 4. 1. Domande sul CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 ?

Problemi Possibili cause Soluzioni
Il prodotto motorizzato non La motorizzazione & in Attendere che la motorizzazione
funziona. protezione termica. si raffreddi.

Se il prodotto continua a non funzionare, contattare un professionista della motorizzazione e

dell'automazione d'interni.

4. DATI TECNICI

Frequenza radio

triband

868-870 MHz io homecontrol® bidirezionale

Fasce di frequenza e potenza massime utilizzate

868.000 MHz - 868.600 MHz e.r.p. <25 mW
868.700 MHz - 869.200 MHz e.r.p. <25 mW
869.700 MHz - 870.000 MHz e.r.p. <25 mW

Grado di protezione

IP 65

Isolamento elettrico

Classe 3 (SELV 24V)

Temperatura di utilizzo

da-20°Ca+60°C

Dimensioni (L x L x h)

99 x 185 x 57 mm

Numero massimo di punti di comando
sensori associati

edei 3 punti di comando massimo

9 sensori massimo

Alimentazione 24VDC
Potenza massima 288 W
Corrente in funzione dell'interruttore 3 2x3A02xb5A

istruzioni & conforme ai requisiti della Direttiva Radio 2014/53/UE e agli altri requisiti

c € Con la presente SOMFY ACTIVITES SA dichiara che il dispositivo radio coperto da queste

essenziali delle Direttive Europee applicabili.
Il testo completo della dichiarazione di conformita UE & disponibile all'indirizzo

www.somfy.com/ce.

Antoine Crézé, responsabile delle omologazioni, che agisce per conto del Direttore dell'Attivita,

Cluses, 11/2018.
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VERTALING VAN DE ORIGINELE HANDLEIDING

Deze handleiding is geldig voor alle uitvoeringen van de CONTROL UNIT PERGOLA TILT die in de actuele
catalogus zijn opgenomen.

INHOUDSOPGAVE
1. Inleidende informatie 52 3. Gebruik en onderhoud 60
1. 1. Toepassingsgebied 52 3. 1. Gebruik van de io-bedieningspunten 60
1. 2. Aansprakelijkheid 52 3. 2. Toevoegen en wissen van de favoriete positie 60
2. installatie 53 3.3 G.ebruik var.1 de sensoren . 60
2.1. Montage 53 3. 4. Tips en adviezen voor het gebruik 61
2. 2. Aansluiting 53 4. Technische gegevens 61
2. 3. Beschrijving en aansluitingen 54
2. 4. Beschrijving van de leds op de printplaat 55
2. 5. In bedrijf stellen 56
2. 6. Tips en adviezen voor de installatie 59

1. INLEIDENDE INFORMATIE

1. 1. TOEPASSINGSGEBIED

De CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 is een ontvanger die is uitgerust met de io-homecontrol®-
radiotechnologie voor de aansturing van een bedrade Somfy-motor met mechanische
eindpuntafstelling voor pergola's, vanaf een io-homecontrol’-bedieningspunt.

Hij is alleen geschikt voor gebruik met 24 Vdc-motoren.

1. 2. AANSPRAKELIJKHEID

Lees vaor het installeren en gebruiken van de CONTROL UNIT PERGOLA TILT I0-ontvanger deze
handleiding goed door.

De CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10-ontvanger moet geinstalleerd worden door een erkende
installateur van automatiseringssystemen in woningen, in overeenstemming met de instructies
van Somfy en met de van het land van gebruik geldende wet- en regelgeving.

Dit product heeft geen afknijpbeveiliging. De pergola moet zo geinstalleerd worden dat de veiligheid van
personen en goederen is gewaarborgd als de hoogte lager is dan 2,50 m.

Elk gebruik van de Control Unit Pergola Tiltio-ontvanger buiten het hierboven beschreven
toepassingsgebied is verboden. Hierdoor en door het niet opvolgen van de instructies die in deze
handleiding staan, vervallen de aansprakelijkheid en de garantie van Somfy.

Na de installatie van de Control Unit Pergola Tilt io-ontvanger moet de installateur zijn klanten
informeren over de gebruiks- en onderhoudsvoorwaarden van de Control Unit Pergola Tilt io-ontvanger
en hen de gebruiks- en onderhoudsinstructies overhandigen. Servicewerkzaamheden aan de
Control Unit Pergola Tilt io-ontvanger mogen alleen uitgevoerd worden door een erkende installateur
van automatiseringssystemen in woningen.

Raadpleeg bij twijfel tijdens de installatie van de Control Unit Pergola Tilt io-ontvanger of voor
aanvullende informatie uw Somfy-leverancier of ga naar de website www.somfy.com.

| /\ Veiligheidswaarschuwing! W Waarschuwing! @ Informatie

52 Copyright® 2017 - 2018 SOMFY ACTIVITES SA, Société Anonyme. All rights reserved.



CONTROL UNIT PERGOLA TILT [0

2. INSTALLATIE

/\ Kabels die door een metalen schot lopen moeten beschermd en geisoleerd worden door een
doorvoerrubber of -huls.

/\ Plaats de kabels van de Control Unit Pergola Tilt io bij gebruik buiten in een UV-bestendige koker,
bijvoorbeeld in een afdekgoot.

W Verplichte voorschriften voor de erkende installateur van automatiseringssystemen in woningen
die de installatie van de Control Unit Pergola Tilt io uitvoert.

W Laat de ontvanger niet vallen, sla er niet tegen, boor er niet in en dompel hem niet in een vloeistof.
W Installeer voor elke motor een apart bedieningspunt.
W Tijdens de montage en de aansluiting moet het systeem spanningsloos zijn.

2. 1. MONTAGE )
Afmetingen en bevestigingsgaten in millimeter.
)
)
2 b
)
o
e . 04,8
\S 7,

2. 2. AANSLUITING

W De maximale lengte van de kabels bedraagt 30 meter

1) Snij het membraan van de kabeldoorvoer open.

2) Verwijder de connectoren voor de bedrading.

3) Steek de kabels naar binnen. Let op de ligging van de kabels
om insijpelen van water te voorkomen. Gebruik niet meer dan
één kabel per kabeldoorvoer (diameter van de kabels tussen
5en 9 mm).

4) Strip de draden (maximum 5 mm) en zet de draden vast in
de connectoren.
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2. 3. BESCHRIJVING EN AANSLUITINGEN

Schakelaar 1

ON Motor met encoder
OFF Motor zonder encoder
Schakelaar 2

(alleen als schakelaar 1 op ON staat)
ON Activeert de synchronisatie S1en S2
OFF Deactiveert de synchronisatie $1 en 2
Schakelaar 3
ON Max. 5.5 A per uitgang
OFF Max. 3 A per uitgang

Schakelaar 4
ON Activeert de temperatuursensor
OFF Deactiveert de temperatuursensor
Schakelaar 5

ON Sluiten bij wind
OFF Openen bij wind

Ingang voeding

REETIEE]
sl
.;.\

Max. stroom volgens

‘Dl + schakelaar 3
Uitgang motor 2

[H) - Motor 24 Vdc - 3 A/5.5 A:

- Max. stroom naargelang

e + schakelaar 3

Ingang encoder van de motor
(Schakelaar 1 = ON)

AE _
@I " Ingang 24 Vdc-voeding (ZLVS) Uttgang
= Uit o Voeding
1igang motor _Regensensor =
@I R Motor 24 Vidc - 3 A/5.5 A:

=" PROG-toets

Externe
S antenne

Schakelaar 1
Schakelaar 2
Schakelaar 3
Schakelaar 4
Schakelaar 5

|;E.. i Ll [0 0. . [Tngang voeaingl

Motor zonder
encoder

S
ouTPuT Ve A

T

M S

Uitgang motor
S2

- Uitgang voeding: 24 Vdc -
+ max. 300 mA
1 Ingang encoder 2 (ILS of HALL)

«

=3
=1
=
=1

a
@
=1
=1
1=}
a
*
=
179
=N
=
=
=
=

[N max. 300 mA
Regensensor

©] Gontact Ingang spanningsvrij contact

G| Gemeenschappeljke

@) - Uitgang voeding: 24 Vdc -

R v |max.300mA
Externe antenne

©| Signaal IKem

(1] GND IAfscherming

Motor met
HALL-encoder

© 1 Ingang encoder (ILS of HALL) | Uitgang motor
motor 1 = S1
P N Ingang encoder 2 (ILS of HALL)

PNP HALL
L

PNP HALL

Ly Sy N

Uitgang motor
S1
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2. 4. BESCHRIJVING VAN DE LEDS OP DE PRINTPLAAT
Status

De led knippert elke 4 seconden :
Sturing wacht.

o @«

S

De led knippert snel:
Opdracht bezig.

Storing

> || De rode led blijft 5 seconden branden :
!! Max. stroomsterkte overschreden of printplaat wordt te
warm tijdens de sturing van de motor.

De rode led knippert:
fout in de synchronisatie van de motoren.

De oranje led brandt een paar seconden:
back-up van het geheugen.

De oranje led knippert snel:

beweging van een motor verboden door de actie van
een sensor.

Wind

s | | De oranje led blijft branden: drempelwaarde van de wind
"l' overschreden.

De oranje led knippert snel: beveiliging nog
15 minuten actief na laatste de overschrijding van de
drempelwaarde.

Regen W@

ol ;|| De oranje led blijft branden: drempelwaarde van de
%422 8| | regen overschreden.

De oranje led knippert snel: beveiliging nog
15 minuten actief na laatste de overschrijding van de
drempelwaarde.

Temperatuur @

1| De oranje led blijft branden: temperatuur lager dan de
%& ingestelde vriestemperatuur.

°

De oranje led knippert snel: beveiliging nog

15 minuten actief na laatste de overschrijding van de

drempelwaarde.

Sneeuw: Combinatie van regen- en temperatuurinformatie.

(1) De goede werking van de sensoren is afhankelijk van de installatie en het onderhoud in en rond van
de pergola. Lees de handleiding van de sensoren voordat u deze installeert.

(2) De indicatie van de leds blijft zichtbaar, zelfs als de sensoren zijn gedeactiveerd.
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2. 5. IN BEDRIJF STELLEN
2. 5. 1. Automatisch afstellen van de eindpunten

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

W De eindpunten van de motor moeten overeenkomen met de elndpunten van de pergola.

1) Druk langer dan 2 seconden op de PROG-toets van de
printplaat tot de leds S1 en S2 knipperen en laat de toets

weer los (de motor beweegt heen en weer).

Selecteer de gewenste uitgang door kort te drukken op
de PROG-toets, de led van de gekozen uitgang knippert.
Als er op de printplaat maar één motor aangesloten is,
ga dan naar de volgende stap (retourinformatie van de
geselecteerde uitgang).

Selecteer het gewenste kanaal op de bedieningspunten
Situo 1 io of Situo 5 io.

Druk gelijktijdig op de "Op"- en "Neer"-toetsen totdat de
geselecteerde motor heen en weer beweegt.

2)

3)

4)

5) Druk op de "Op"-toets om de draairichting te controleren:
« Als het gemotoriseerde systeem open gaat, is de
draairichting correct.
« Als het gemotoriseerde systeem dicht gaat, is de

draairichting niet correct. Druk op de "My"-toets tot het
gemotoriseerde systeem een heen- en weerbeweging
maakt: de draairichting is gewijzigd.
6) Druk op de "Op"-toets om de draairichting te controleren.
7) Druk gelijktijdig op de "Op“- en "Neer"-toetsen.

W Onderbreek de beweging niet: de motor zoekt automatisch

zijn bovenste en onderste eindpunt.

Zet de pergola in de gewenste positie voor als het

vriest /besneeuwd is (houd de "Op"- of "Neer'-toets

ingedrukt).

Bevestig de afstellingen door langer dan 2 seconden op

"My" te drukken (retourinformatie van de geselecteerde

uitgang).

10) Druk kort op de PROG-toets aan de achterkant van het
io-bedieningspunt tot de geselecteerde uitgang reageert.
De instellingen van de eindpunten zijn opgeslagen.

8)

9)

56

7

PROG.
$18 $28

1)

PROG.
$16 §2 i

2)

5)/\@»
s

De draairichting
is correct

[

A
>
Vv

&
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2. 5. 2. Automatisch afstellen van het bovenste eindpunt [ Ii
% Schakelaar 1=0N 1
2
3
- y:§

1) Druk langer dan 2 seconden op de PROG-toets van de 2) 5;(3)26{
printplaat tot de leds S1 en S2 knipperen en laat de toets g
weer los (de motor beweegt heen en weer). “_

2) Selecteer de gewenste uitgang door kort te drukken op <05s
de PROG-toets, de led van de gekozen uitgang knippert.

Als er op de printplaat maar één motor aangesloten is, 9 A
ga dan naar de volgende stap (retourinformatie van de
geselecteerde uitgang). .,

3) Selecteer het gewenste kanaal op de bedieningspunten
Situo 1 io of Situo 5 io.

4) Druk gelijktijdig op de "Op"- en "Neer'-toetsen totdat de
geselecteerde motor heen en weer beweegt.

5) Druk op de "Op"-toets om de draairichting te controleren:

is correct
« Als het gemotoriseerde systeem open gaat, is de
draairichting correct. @
« Als het gemotoriseerde systeem dicht gaat, is de
draairichting niet correct. Druk op de "My"-toets tot het
gemotoriseerde systeem een heen- en weerbeweging

maakt: de draairichting is gewijzigd. 7 @
my | |

De draalrlchtlng

6) Druk op de neer-toets: de toepassing gaat omlaag.

7) Druk op "my" om de toepassing te stoppen op het onderste
eindpunt (pas de positie van de toepassing indien nodig aan
met de op- of neer-toets).

8) Druk gelijktijdig op de "My"- en "Op"-toetsen tot het
gemotoriseerde systeem open gaat.

Onderbreek de beweging niet: de motor zoekt automatisch
zijn bovenste eindpunt.

9) Zet de pergola in de gewenste positie voor als het vriest my
(houd de "Op"- of "Neer"-toets ingedrukt). ;;086

Open positie als vorstbeveiliging. L >2s. 2,

10) Bevestig de positie door langer dan 2 seconden te drukken op "My" (retourlnformatle van de
geselecteerde uitgang).

11) Druk kort op de PROG-toets aan de achterkant van het io-bedieningspunt tot de geselecteerde
uitgang reageert. Het bovenste eindpunt is geprogrammeerd.
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2. 5. 3. Automatisch afstellen van het onderste eindpunt [ M
% Schakelaar 1=0N

1) Druk langer dan 2 seconden op de PROG-toets van de
printplaat tot de leds S1 en S2 knipperen en laat de toets
weer los (de motor beweegt heen en weer).

2) Selecteer de gewenste uitgang door kort te drukken op
de PROG-toets, de led van de gekozen uitgang knippert.
Als er op de printplaat maar één motor aangesloten is,
ga dan naar de volgende stap (retourinformatie van de
geselecteerde uitgang).

3) Selecteer het gewenste kanaal op de bedieningspunten
Situo 1 io of Situo 5 io.

'5) o
4) Druk gelijktijdig op de "Op"- en "Neer-toetsen totdat de De draairichting
geselecteerde motor heen en weer beweegt. A mp s correct

5) Druk op de "Op"-toets om de draairichting te controleren:
« Als het gemotoriseerde systeem open gaat, is de

draairichting correct. ’ @ my @
« Als het gemotoriseerde systeem dicht gaat, is de =

draairichting niet correct. Druk op de "My"-toets tot het
gemotoriseerde systeem een heen- en weerbeweging
maakt: de draairichting is gewijzigd. LN 7 @
6) Druk op de op-toets: de toepassing gaat omhoog. my ’

7) Druk op "my" om de toepassing te stoppen op het bovenste
eindpunt (pas de positie van de toepassing indien nodig aan

met de op- of neer-toets). '8) HE RN \
8) Druk gelijktijdig op de "My"- en "Neer"-toetsen tot het my @ / @
gemotoriseerde systeem dicht gaat. /

W Onderbreek de beweging niet: de motor zoekt automatisch |~ ¥ . ¥/ =
zijn onderste eindpunt. 10) 111)

9) Zet de pergola in de gewenste positie voor als het vriest my
(houd de "Op"- of "Neer"-toets ingedrukt). e

Open positie als vorstbeveiliging. L >2s. _PROG.

10) Bevestig de positie door langer dan 2 seconden op "My" te drukken (retourlnformatle van de
geselecteerde uitgang).

11) Druk kort op de PROG-toets aan de achterkant van het io-bedieningspunt tot de geselecteerde
uitgang reageert. Het onderste eindpunt is geprogrammeerd.

2. 5. 4. Terug naar de fabrieksstand

S PROG.
Volledig wissen van het geheugen: S1é S2i
Druk langer dan 7 seconden op de PROG-toets van de printplaat ‘. =
tot alle leds op de print branden. . =

>7/s
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2. 5. 5. Toevoegen of wissen van een bedieningspunt vanaf een ander bedieningspunt

Bedieningspunt 1: Reeds op de betreffende uitgangen opgeslagen
io-bedieningspunt 1 dat niet wordt gewist.

Bedieningspunt 2: Op dezelfde uitgangen als van zender 1 op te
slaan of te wissen io-bedieningspunt 2.
@ Op de bedieningspunten Situo 1 io of Situo 5 io:
kan een ander kanaal zijn van dezelfde
afstandsbediening van de zender 1.

1) Druk langer dan 2 seconden op de PROG-toets aan de
achterkant van het io-bedieningspunt 1 tot het gemotoriseerde
systeem op de betreffende uitgang heen en weer beweegt.

2) Druk kort op de PROG-toets aan de achterkant van het
io-bedieningspunt 2 tot het gemotoriseerde systeem op de
betreffende uitgang heen en weer beweegt.

@ Voor het opslaan of wissen van een io-sensor is de

procedure identiek.

De zender 2

2, 6.
2. 6.

TIPS EN ADVIEZEN VOOR DE INSTALLATIE
1. Vragen over de Control Unit Pergola Tilt io?

Problemen

Mogelijke oorzaken

Oplossingen

Het gemotoriseerde
systeem werkt niet.

De aansluiting is niet correct.

Controleer de aansluiting en wijzig deze
indien nodig.

De thermische beveiliging van de motor is actief.

Wacht tot de motor is afgekoeld.

De gebruikte kabel is niet conform.

Controleer of de gebruikte kabel
4 geleiders heeft.

Het bedieningspunt is niet compatibel.

Controleer de compatibiliteit en vervang
het bedieningspunt indien nodig.
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3. GEBRUIK EN ONDERHOUD

Deze ontvanger heeft geen onderhoud nodig.

3. 1. GEBRUIK VAN DE I0-BEDIENINGSPUNTEN / N

1) Uitgang motor: Openen. DA 2
2) Uitgang motor: Sluiten.

3) Uitgang motor: STOP of favoriete positie. v
3) / \
=,
my / my my
/

& J

3. 2. TOEVOEGEN EN WISSEN VAN DE FAVORIETE POSITIE
In de motor kan een tussenpositie genaamd “favoriete positie (my)*, tussen het bovenste en
onderste eindpunt, opgeslagen worden.

1) Zet het gemotoriseerde systeem in de gewenste favoriete

—— -
positie (my). n / A 2
2) Druk op de "My"-toets tot het gemotoriseerde systeem / my

een heen- en weerbeweging maakt: de nieuwe favoriete
positie (my) is opgeslagen en de oude favoriete \\ “/ -
positie (my) is gewist.

3. 3. GEBRUIK VAN DE SENSOREN
3. 3. 1. Werking van de sensoren

Bescherming tegen de wind (hiervoor is de windsensor nodig):
Afhankelijk van de positie van schakelaar 5, openen of sluiten
de lamellen als het waait.
= ’

Bescherming tegen de regen (1) (hiervoor is de regensensor nodig
Als het regent sluiten de lamellen volledig. it

. » J
Bescherming tegen vastvriezen / sneeuw (
Als het vriest positioneert de pergola zich in de positie die bij
het afstellen is vastgelegd.

|\ » J

De temperatuursensor is ingebouwd in de centrale. De inschakeldrempel is afhankelijk van de
installatie-omstandigheden.

N
J/

Vs

~\
J

(1) Wanneer de regensensor actief is, raadpleeg dan de handleiding van het bedieningspunt
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3. 4. TIPS EN ADVIEZEN VOOR HET GEBRUIK
3. 4. 1. Vragen over de Control Unit Pergola Tilt io?

Problemen Mogelijke oorzaken Oplossingen
Het gemotoriseerde systeem De thermische beveiliging van de :
werkt niet. motor is actief. Wacht tot de motor is afgekoeld.

Als het systeem nog steeds niet werkt, neem dan contact op met een erkende installateur van
automatiseringssystemen in woningen .

4. TECHNISCHE GEGEVENS

Radiofrequentie 868-870 MHz io homecontrol® tweerichting
driebanden

Gebruikte frequentiebanden en maximaal 868,000 MHz - 868,600 MHz e.r.p. <25 mW

vermogen 868,700 MHz - 869,200 MHz e.r.p. <25 mW
869,700 MHz - 870,000 MHz e.r.p. <25 mW

Beschermingsgraad IP 65

Elektrische isolatie Klasse 3 (ZLVS 24V)

Werkingstemperatuur -20°Ctot+60°C

Afmetingen (L x b x h) 99 x 185 x 57 mm

Maximumaantal geprogrammeerde max. 3 bedieningspunten

bedieningspunten " en sensoren max. 9 sensoren

Voeding 24Vdc

Maximaal vermogen 288 W

Max. stroom volgens schakelaar 3 2x3Aof2x6A

document in overeenstemming is met de Richtlijn Radioapparatuur 2014/53/EU en de
andere relevante bepalingen van de Europese richtlijnen voor toepassing binnen de
Europese Unie.

De volledige EU-conformiteitsverklaring staat ter beschikking op de website
www.somfy.com/ce.

Antoine Crézé, verantwoordelijk voor de typegoedkeuringen, handelend uit naam van de
Directeur van de onderneming, Cluses, 11/2018.

c € Hierbij verklaart SOMFY ACTIVITES SA dat de radioapparatuur die behandeld wordt in dit
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TERCUME KULLANIM KILAVUZU

Bu kullanm kilavuzu, cesitli versiyonlar su anda yurirlikte olan katalogda yer alan tum
CONTROL UNIT PERGOLA TILT versiyonlari igin kullanilabilmektedir.

ICINDEKILER
1. Onemli 6n bilgiler 62 3. Kullanim ve bakim 70
1. 1. Uygulama alani 62 3. 1. lo kumanda noktalarinin kullanimi 70
1. 2. Sorumluluk 62 3. 2. Favori konum ilave edilmesi ve iptal edilmesi 70
2. Montaj 63 3.3 Sensdrlerin kullanimi . . 70
2.1. Montaj 63 3. 4. Ipuglari ve kullanim tavsiyeleri 7
2. 2. Kablo tesisati 63 4. Teknik veriler 71
2. 3. Tanim ve baglantilar 64
2. 4. Elektronik karttaki ikaz lambalarinin tanimi 65
2.5. Calistirma 66
2. 6. ipuclari ve kurulum tavsiyeleri 69

1. ONEMLI ON BILGILER

1. 1. UYGULAMA ALANI

Bir kablo baglantil motor mekanizmasini, bir io-homecontrol® kumanda noktasindan, pergolalarin
limit konumlarinin hassas olarak mekanik ayarlanmasinin yonetilmesi olanagi saglayan
CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10, io-homecontrol® radyo yayini teknolojisi ile donatilmis bir alicidir.
Sadece 24 VDC motor mekanizmalariyla uyumludur.

1. 2. SORUMLULUK

CONTROL UNIT PERGOLATILT 10 alicisint kurmadan ve kullanmaya baslamadan 6nce Liitfen bu kullanim

kilavuzunu dikkatle okuyunuz.

CONTROL UNIT PERGOLA TILT I0 cihazinin alicisi, bu tiir mekanizmalar ve ev otomasyonu

konusunda uzman biri tarafindan Somfy'nin talimatlari ve kullanilacagi iilkede gecerli olan

yénetmelikler dogrultusunda monte edilmelidir.

Bu Uriinde sikisma onleyici bir giivenlik diizenegi bulunmamaktadir. Pergolanin kisilerin ve mallarin

korunmasini saglayacak sekilde ve 2,50 m'den daha disik yiikseklige monte edilmis olmasi gerekir.

CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 alicisinin yukarida tanimlanmis olan uygulama sekilleri disinda

kullanilmas! kesinlikle yasaktir. Boyle bir durumda, tipki bu kullanim kilavuzundaki talimatlara

LliyrlmamaSI durumunda oldugu gibi, Somfy'nin her tirld sorumluluk ve garanti kapsaminin disinda
alr.

Tesisatcl, misterilerini CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 alicisinin kullanim ve bakim kosullari hakkinda

mutlaka bilgilendirmeli ve CONTROL UNIT PERGOLA TILT IO alicisint monte ettikten sonra kesinlikle

kullanim ve bakimla ilgili talimatlari iceren belgeleri vermelidir. CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 alicisi

Uzerindeki herhangi bir Satis Sonrasi Hizmeti islemi mutlaka bu tir mekanizmalar ve ev otomasyonu

konusunda uzman biri tarafindan yapilmalidir.

CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10 alicisinin kurulumu sirasinda bir tereddiit olustugunda veya daha

fazla bilgi gerektiginde bir Somfy yetkilisine basvurunuz veya www.somfy.com adresindeki internet

sitemizi ziyaret ediniz.

| A\ Giivenlik uyarisi! % Dikkat! @ Bilgi
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2. MONTAJ

/\ Metalik bir ylizeyden gecen kablo tesisatinin bir yalitim malzemesi veya kablo kilifi ile korunmasi ve
izole edilmesi zorunludur

/\ CONTROL UNIT PERGOLATILT 10 cihazinin dis ortamda kullanilmasi halinde kablolarini UV isinlarina
dayanikli bir malzemeden yapilmis olan bir boru icinden 6rnegin bir kablo kanalindan gegiriniz.

W CONTROL UNIT PERGOLA TILT I0 cihazinizin montajini yapacak olan bu tir mekanizmalar ve ev
otomasyonu konusunda uzman tesisatcinin zorunlu olarak uymasi gereken talimatlar.

W Aliciyr kesinlikle distirmeyiniz, sarsmayiniz, delmeyiniz ve igine su kagmasina izin vermeyiniz.
W Her motor ve diizenekleri igin tek bir kumanda noktasi olusturunuz.
W Montaja ve kablo tesisatini ddsemeye baslamadan dnce kesinlikle elektrik akimi kesilmis olmalidir.

2. 1. MONTAJ
Delinecek yerlerin tespiti ve dlglilmesi (milimetre olarak).

165

2. 2. KABLO TESISATI

W Kablo tesisatinin  uzunlugu kesinlikle 30 metreyi (7
gegmemelidir

1) Kablo gegis deliklerindeki gegici kapaklari kesiniz.

2) Kablo tesisatini ddsemek icin soketleri gikariniz.

3) Kablolar vyerlestiriniz. Su kagaklarini engellemek icin
kablo gegislerinin  konumlandirlmasina dikkat ediniz.
Her kablo gecisinden sadece bir tek kablo gegiriniz (kablolarin
kalinliklari, cap olarak 5 ile 9 mm).

4) Kablolarin uglarini soyunuz (maksimum 5 mm) ve kablo
uclarini, kablo ucu yuvalarina yerlestirerek sikiniz.
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2. 3. TANIM VE BAGLANTILAR

Devre kesici 1

ON Kodlayici sensdrlii motor mekanizmasi
OFF Kodlayici senstrsiiz motor mekanizmasi

(sadece devre kesici 1 ON konumundayken)

Devre kesici 2

ON

1 ve S2 senkronizasyonunu devreye alir

OFF

S1ve S2 senkronizasyonunu devre disi birakir

Devre kesici 3

ON

Her cikis icin maksimum 5.5 A

OFF

Her cikis icin maksimum 3 A

Devre kesici 4

ON

Sicaklik sensriinii devreye alir

OFF

Sicaklik sensdriini devre disi birakir

Devre kesici 5

ON

Riizgar olmasi halinde kapanir

OFF

Rilzgar olmasi halinde acilir

Besleme girisi

+

24 \ide besleme girisi (SELV)

tor mekanizmasi cikisi 1

Motor mekanizmasi 24 Vdc -

+

3A/5.5A: Devre kesici 3'e bagl
olarak maksimum akim

tor mekanizmasi cikisi 2

Motor mekanizmasi 24 Vdc -

0|63 c[e|3C[S

+

3A/5.5A: Devre kesici 3'e bagli
olarak maksimum akim

Motor mekanizmasi
kodlayicisi girisi
(Devre kesici 1= ON)

1

Motor mekanizmasi 1 kodlayicisi

(ILS veya HALL) girisi

{

Motor mekanizmasi 1 kodlayicisi

(ILS veya HALL) girisi 2

Besleme cikigi: 24 Vidc -

300mA Maks

Motor mekanizmasi 2 kodlayicisi
(LS veya HALL) girisi 2

Motor mekanizmasi 2 kodlayicisi

(ILS veya HALL) girisi

Besleme cikigt: 24 Vdc -

ARORUGER

+

300mA Maks

Yagmur sensorii

Kontak

Ortak

Kuru kontak girisi

Besleme cikigi: 24 Vdc -

+

300mA Maks

Harici anten

Sinyal

Anten ic ucu

dlimEEER

Toprak

Blendaj drgiisii

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

=1 Harici anten |

s
Devre kesici 4
Devre kesici 5

REETIEE]
sl
.;.\

pl il y

|H 5 Ll [0 [O7, .| Besleme girisi |

Kodlayicisiz
motor
mekanizmasi

S2 Motor
mekanizmasi cikisi|

HALL
kodlayicili motor
mekanizmasi

PNP HALL
L

PNP HALL
Lo T T |
S1 Motor
mekanizmasi cikisi|
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2. 4. ELEKTRONIK KARTTAKIi iKAZ LAMBALARININ TANIMI

Durum

o @«

S

LED 1sik her 4 saniyede bir "cakiyor":
Kart bekleme halinde.

LED isik hizli yanip séniiyor:
Kumanda uygulanma asamasinda.

o|w

© @ e

cmue|cmme [ |cmme

a3
&

Ariza

“

Kirmizi LED 1sik 5 saniye boyunca yanik kaldi:

Asin yiksek voltaj algilandi veya bir cikisa verilmis olan
komutun uygulanmasi sirasinda elektronik kartta asiri
Isinma.

Kirmizi LED isik yanip soniyor:
motor mekanizmalarinda senkronizasyon arizas.

Turuncu LED is1g1 birkag saniye siiresince yanik kaldi:
hafizanin kayit edilmesi.

Turuncu LED 1s1g1 hizli yanip soniiyor-:
bir sensoriin devreye girmesiyle motor mekanizmasinin
bir hareketinin engellenmesi.

Riizgar "

Turuncu LED isik yanik kaldi : riizgar esiginin asilmasi.

Turuncu LED is1g1 hizli yanip séniiyor: esigin en son
asilmasinin ardindan 15 dakikalik koruma siiresi devam
ediyor.

Yagmur @

o
o

Turuncu LED isik yanik kaldi : yagmur esiginin asilmasi.

Turuncu LED isig1 hizli yanip soniyor: esigin en son
asilmasinin ardindan 15 dakikalik koruma siiresi devam
ediyor.

Sicaklik " @

Lo

Turuncu LED isik yanik kaldi : don esiginin asilmasi.

Turuncu LED isig hizli yanip soniiyor: esigin en son
asilmasinin ardindan 15 dakikalik koruma stresi devam

ediyor.

Kar: Yagmur ve sicaklik bilgilerinin birlikte degerlendirilmesi.
(1) Sensorlerin gereken sekilde calismasi, pergolanin kurulum kosullarina ve onun en yakinindaki
dis ortamin bakimina bagli olacaktir. Kurulumlarini gerceklestirmeden 6nceden liitfen sensorlerin
kullanim kilavuzuna bakiniz.
(2) Sensorler devre disi birakilsa bile ikaz lambalari tarafindan belirtilenler durumlarini siirdiirmeye
devam eder.
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2. 5. CALISTIRMA
2. 5. 1. Limit konumlarinin otomatik olarak ayarlanmasi

1) S1 ve S2 LED igiklari yanip sdonmeye baslayincaya kadar
elektronik kartin PROG butonuna 2 saniyeden daha uzun siire
basiniz ve ardindan serbest birakiniz (pergolanin tork hareketi).
PROG butonuna kisa sureli basarak istediginiz gikisi seciniz,
segilmis olan cikisla ilgili LED 1s1gi yanip sonmeye baslar. Kart
sadece bir tek pergolaya kumanda ediyorsa bir sonraki asamaya
geciniz (segilmis olan cikis izerinden bilgi geri doniisi).

Situo 1 io veya Situo 5 io kumanda noktalarindan istediginiz
kanali seginiz.

Secilmis olan pergolada hareket baslayincaya kadar
"Yukar" ve "Asagl" tuslarina ayni anda basiniz.

Donls yoninu kontrol etmek igin  « Yukari » tusuna
basiniz:

« Motor mekanizmasi acilma hareketi gerceklestirirse

donis yonl dogru demektir.

« Motor mekanizmasi kapanma hareketi gerceklestirirse
doénis yonil yanlis demektir. Motor mekanizmali Girin tork
hareketi gerceklestirinceye kadar « My » tusuna basiniz:
doénis yoni degistirilmis olur.

6) Donlis yonind kontrol etmek igin «Yukari » tusuna

basiniz.

7) "Yukan" ve "Asagl" tuslarina ayni anda basiniz.

W Hareketin yarida kesilmesine neden olacak bir islem
yapmayiniz: motor mekanizmasi otomatik olarak yukarida
ve asagdida limit konumlarini arayacaktir.

8) Pergolayl, don olayi durumunda almasini istediginiz
konuma getiriniz / kar ("Yukan" veya "Asagl" tuslarina
basiniz ve basili tutmayi siirdiiriiniiz).

9) 2 saniyeden daha uzun siire "My" tusuna basarak ayarlari
onaylayiniz (secilmis olan ¢ikis tizerinden bilgi geri donusu).

10) Secilmis olan cikista bir hareketlenme goriliinceye kadar io
kumandasinin arka tarafinda bulunan PROG butonuna kisa
sireli basiniz. Limit konumlari kayit edilmis olur.

2)

3)

4)

5)

66
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W Motor mekanizmalari limit konumlarinin Pergola'nin limit konumlarina denk diismeleri zorunludur.

r

)]

PROG.
st $28

2)

PROG.
13 $28

Be:

< 0.5 sn.

4

A

iz

S

Déniig yonii
dogrudur

7)

T

8 In_ 9)
I \'%1 my
/
7\/17 > 2sn.
10)

&
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2. 5. 2. Ust limit konumlarinin otomatik olarak ayarlanmasi [ M
% Devre kesici 1 = 0N 1
2
3
- 4 J
1) S1 ve S2 LED igiklan yanip sdnmeye baslayincaya kadar (7 ' )
elektronik kartin F§’ROG brjtonpuna 2 sarzliyedeﬁ d);ha JIZUH slre n EEod 2 :12(3)26{
basiniz ve ardindan serbest birakiniz (pergolanin tork hareketi). ‘""’
2) PROG butonuna kisa siireli basarak istediginiz ¢ikisi seciniz, i
secilmis olan cikisla ilgili LED 1s1gi yanip sénmeye baslar. <05s
Kart sadece bir tek pergolaya kumanda ediyorsa bir sonraki %)
asamaya geciniz (segilmis olan cikis Uzerinden bilgi geri A
donusu).
3) Situo 1io veya Situo 5 io kumanda noktalarindan istediginiz v

kanali seginiz.
4) Secilmis olan pergolada hareket baslayincaya kadar |(s)
"Yukari" ve "Asagl" tuslarina ayni anda basiniz. Déniis yonii
5) Déniis yoniini kontrol etmek icin « Yukari » tusuna basiniz: A @ mp  dogrudur
« Motor mekanizmasi acilma hareketi gerceklestirirse

doénis yonl dogru demektir.
« Motor mekanizmasi kapanma hareketi gerceklestirirse @ m
doénis yonu yanlis demektir. Motor kisa sireyle yukari ve = Yy
asagi dogru hareket edene kadar "my" diigmesine basin;
boylece donis yoni degistirilmis olur.
6) "Asagl" digmesine basin; tahrikli Grtn algalir. 6 N
7) Tahrikli Grind alt u¢ sinir konumunda durdurmak icin
"my" diigmesine basin (gerekiyorsa, "Yukar" veya "Asag"
diigmelerini  kullanarak tahrikli Grinin  konumunu

ayarlayn). ‘8) HETDN )
8) Motor mekanizmali Urlin agilincaya kadar «My» ve @ / @
« Yukari » tuslarina birlikte basiniz. ay /

WHareketin yarida kesilmesine neden olacak bir islem ||
yapmayiniz: motor mekanizmasi otomatik olarak yukarida |, .
limit konumu arayacaktir.

9) Pergolayl, don olayr durumunda almasini istediginiz
konuma getiriniz ("Yukar" veya "Asagi" tuslarina basiniz ve PROG
basili tutmayi stirdiiriiniiz). _>2s. - : J

Don olayina karsi korunma igin agik konum.

10) 2 saniyeden daha uzun siire "My" tusuna basarak konumu onaylayiniz (segilmis olan ¢ikis Gizerinden
bilgi geri donusu).

11) Secilmis olan cikista bir hareketlenme goriliinceye kadar io kumandasinin arka tarafinda bulunan
PROG butonuna kisa siireli basiniz. Ust limit konumu kaydedilmistir.

Q\\(}G
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2. 5. 3. Alt limit konumlarinin otomatik olarak ayarlanmasi
% Devre kesici 1 = 0N

(U
1) S1veS2LED siklar yanip sonmeye baslayincaya kadar elektronik (7

kartin PROG butonuna 2 saniyeden daha uzun siire basiniz ve
ardindan serbest birakiniz (pergolanin tork hareketi).

2) PROG butonuna kisa siireli basarak istediginiz ¢ikisi seciniz,
secilmis olan cikisla ilgili LED 1s1gi yanip sénmeye baslar.
Kart sadece bir tek pergolaya kumanda ediyorsa bir sonraki
asamaya geciniz (segilmis olan cikis Uzerinden bilgi geri
donusu).

3) Situo 1io veya Situo 5 io kumanda noktalarindan istediginiz
kanali seginiz.

4) Secilmis olan pergolada hareket baslayincaya kadar
"Yukart” ve "Asagi" tuslarina ayni anda basiniz.

5) Donis yonini kontrol etmek icin « Yukari » tusuna basiniz:

« Motor mekanizmasi acilma hareketi gerceklestirirse
doénis yonl dogru demektir.

« Motor mekanizmasi kapanma hareketi gerceklestirirse
doénis yonu yanlis demektir. Motor kisa sireyle yukari ve
asagi dogru hareket edene kadar "my" diigmesine basin;
boylece donis yoni degistirilmis olur.

6) "Yukar" digmesine basin;motor yikselir.

7) Motoru Ust limittedurdurmak icin "my" diigmesine basin
(gerekiyorsa, "Yukart" veya "Asagl" digmelerini kullanarak
Urnin konumunu ayarlayin).

8) Motor mekanizmali Grlin kapanincaya kadar « My» ve
« Asagi » tuslarina birlikte basiniz.

W Hareketin yarida kesilmesine neden olacak bir islem
yapmayiniz: motor mekanizmasi otomatik olarak asagida
limit konumu arayacaktir.

9) Pergolayl, don olayi durumunda almasini istediginiz
konuma getiriniz ("Yukari" veya "Asagl" tuslarina basiniz ve
basili tutmayi stirdiiriiniiz)

Don olayina karsi korunma icin acik konum.

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

| C—

1
2
3
4 J
1) PROG '2) PROG. )
St S2
"
Daoniis yonii
dogrudur
A %ﬂ =
T [
&) A 7) /
@ my | |-
A (X TR =
my l a II a
N 3
10) 11)
my
Q\\(}G
>2s || PROG.

J

10) 2 saniyeden daha uzun siire "My" tusuna basarak konumu onaylayiniz (secilmis olan ¢ikis Gzerinden

bilgi geri donist).

11) Secilmis olan cikista bir hareketlenme goriliinceye kadar io kumandasinin arka tarafinda bulunan
PROG butonuna kisa sireli basiniz. Alt limit konumu kaydedilmistir.

2. 5. 4. ilk ayarlara geri doniis
Hafizanin timandn silinmesi:

Elektronik kartin PROG butonuna, kartin {izerindeki tim ikaz

isiklar yanincaya kadar 7 saniyeden daha uzun siire basiniz.

68

PROG.
§18 528

e

> 7sn.
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CONTROL UNIT PERGOLA TILT 10
2. 5. 5. Bir kumanda noktasinin baska bir kumanda noktasi araci

Kontrol 1: ilgili cikiglar icin daha once kayit edilmis ve
silinmeyecek olan io kumanda noktasi 1.

Kontrol 2: Verici 1 ile ayni ¢ikislara kayit edilecek veya kaydi
silinecek olan io kumanda noktasi 2.
Situo 1 io veya Situo 5 io kumanda noktalarindan: Verici
2, verici 1'in uzaktan kumasindan farkl bir kanaldan yayin
yapabilir.

1) llgili cikis tizerinden motor mekanizmali Giriin tork hareketi
yapincaya kadar io 1 kumanda noktasinin arkasindaki PROG
butonuna 2 saniyeden daha uzun siire basiniz.

2) llgili ¢ikis Gzerinden motor mekanizmali Uriin tork hareketi
yapincaya kadar io 2 kumanda noktasinin arkasindaki PROG
butonuna kisa bir siire basiniz.

@ Bir io sensdriiniin kayit edilmesi veya iptal edilmesi icin de

ayni prosedir uygulanir.

IPUCLARI VE KURULUM TAVSIYELERI

2. 6.
2. 6. 1. Pergola Tilt io Kontrol Unitesiyle ilgili sorular ?

ligiyla ilave edilmesi veya iptal edilmesi

Gozlemler Olasi nedenler

Coziimler

Motor mekanizmali
Urln ¢alismiyor.

Kablo baglantisi yanlis.

Kablo baglantisini kontrol ediniz ve
gerekiyorsa dedistiriniz.

Motor mekanizmasinin termik sigortasi atmis.

Motor mekanizmasinin sogumasini bekleyiniz.

Kullanilan kablo uygun degil.

Kullanilan kabloyu kontrol ediniz ve 4 kiiglik
kablo icerdiginden emin olunuz.

Kumanda noktasi uyumlu degil.

Uyumlulugu kontrol ediniz ve gerekiyorsa
kumanda noktasini dedistiriniz.
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3. KULLANIM VE BAKIM

Bu alici herhangi bir bakim islemi gerektirmez.

3. 1. i0 KUMANDA NOKTALARININ KULLANIMI
1) Motor mekanizmasi gikisi: Agilma.

2) Motor mekanizmasi ¢ikisi: Kapanma.

3) Motor mekanizmasi ¢ikisi: STOP veya Favori Konum.

CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

~N

P 3\
L
) \V4
3) / )
= B
my / my my
/

& J

3. 2, FAVORI KONUM ILAVE EDILMESi VE iPTAL EDILMESI

Ust konum veya alt konum disinda kalan ve « favori konum (my) » adi verilen pergolanin aralik
kaldigi bir konumun motor mekanizmasina kayit edilmesi mimkundir.

1) Motor mekanizmali riini istenilen favori konuma (my)
getiriniz.

2) Motor mekanizmali Girlin tork hareketi gerceklestirinceye
kadar « My » tusuna basiniz: yeni favori konum (my) kayit
edilmis ve eski favori konum (my) ise iptal edilmis olur.

3. 3. SENSORLERIN KULLANIMI
3. 3. 1. Sensorlerin ¢alismasi

Riizgara karsi korunma (riizgar sensorii olmasini gerektirir):

Devre kesici 5'in konumuna gore riizgar olmasi halinde
kanatgiklar acilir veya kapanirlar.

Yagmura karsi korunma (1) (yagmur sensériiniin mevcut olmas

Yagmur halinde kanatgiklar tamamen kapanir. Bununla birlikte
kanatgiklara kumanda edilmesi yine de miimkiindiir.

Donmaya karsi koruma / kar
Don olayi halinde / kar pergola, ayarlar sirasinda tanimlanmis
olan konuma geger.

. IA
!
/
¥ ¥

P

o

-

://i//

-

.

ini gerektirir)
s

J

=

r

.

Sicaklik sensorii merkezi birime entegre edilmistir. Devreye girme esigi kurulum kosullarina bagldir.

(1) Yagmur sensériintin etkin olmasi halinde, kumanda noktasi
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nin kullanim kilavuzuna basvurunuz
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CONTROL UNIT PERGOLATILT IO

3. 4. IPUCLARI VE KULLANIM TAVSIYELERI

3. 4. 1. Pergola Tilt io Kontrol Unitesiyle ilgili sorular ?

Gozlemler

Olasi nedenler

Coziimler

Motor mekanizmali Griin
calismiyor.

Motor mekanizmasinin termik
sigortasi atmis.

Motor mekanizmasinin
sogumasini bekleyiniz.

TUm bunlara ragmen Griinin calismama durumunun devam etmesi halinde, bu tir mekanizmalar ve
ev otomasyonu konusunda uzman bir tesisatglya basvurunuz.

4. TEKNIK VERILER

Radyo frekansi

868-870 MHz io homecontrol® cift yonld Tri-bant

Frekans bantlari ve kullanilan maksimum gli¢

868.000 MHz - 868.600 MHz e.r.p. <25 mW
868.700 MHz - 869.200 MHz e.r.p.<25 mW
869.700 MHz - 870.000 MHz e.r.p. <25 mW

Koruma endeksi

IP 65

elektrik yalitimi

Sinif 3 (SELV 24V)

Kullanim sicakligi

-20°Cile + 60 °C arasi

Boyutlar (Ux G xY)

99 x 185 x 57 mm

Maksimum kumanda noktasi sayisi
algilayici sayisi

ve ilgili

Maksimum 3 kumanda noktasi
Maksimum 9 sensor

Besleme 24VDC
Maksimum gii¢ 288 W
Devre kesici 3'e bagli olan akim 2x3Aveya2x55A

sekilde kullaniliyor olmasi halinde SOMFY ACTIVITES SA, radyo frekansi yayini yapan
ekipmanlarinin 2014/53/EU tarih ve sayili Radyo Frekansi Yayini Yapan Aletler Direktifine ve
konuyla ilgili olarak uygulanabilir diger tim Avrupa Birligi Direktiflerine uygun oldugunu kabul
ve beyan eder.

AB Uygunluk beyaninin komple metni www.somfy.com/ce internet adresinde kullaniminiza
sunulmustur.

Antoine Crézé, onay belgeleri sorumlusu, Faaliyetler Midird adina yetkili kisi olarak,
Cluses, 09/2018.

C € Elinizdeki bu belgeyle, belirtilen tim talimatlara uygun olmasi ve bu talimatlarda belirtilen
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